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RODAMIENTOS LINEALES

Los rodamientos lineales se fabrican con componentes ensamblados de alta precisién:

-Un aro exterior, rectificado internamente, y templado.

-Una jaula de recirculacién de bolas embutida que puede ser de acero o de resina sintética.
DURACON M90 moldeada.

-Bolas de alta precisién de acero de rodamiento.

-Dos juntas de estanqueidad que aseguran una perfecta proteccion.

Existentrestiposderodamientos: cerrado, ajustableyabierto.
Tipo Cerrado: No permite el reglaje del juego radial. Para
aplicaciones que requieren un montaje preciso y sin juego,

convendra la utilizacion del tipo AJ.

Tipo Ajustable (AJ) : Dispone de una hendiduralongitudinal
que permite el reglaje por precarga del juego radial.

Tipo Abierto (OP) : Evitalaflexion de los ejes. Su apertura
esta destinada al apoyo de los ejes sobre perfiles.

Ventajas: Losrodamientos lineales toleran una baja lubricacién, pero afin de obteneruna
duracion de vida maxima, se recomienda proceder a un engrase regular de base litica. El
coeficiente de rozamiento, variaen funciéon de lacargade 0,001a 0,003 ( sin lubricacion, ni
junta de estanqueidad ). Velocidad méaxima lineal 2,5 m / seg.

Cargayduraciénde vida

La duracion de vida de los rodamientos lineales se calcula a partir de la capacidad de carga
dindmicay lacarga real aplicada sobre los elementos rodantes.

L :Duracion de vida (km)

P :Carga Kgf
- temperatura (ver Figura 2)
fh X< ft X fe C ft : Factor de
L =( =—————X— P X 50 fw: Factorde carga (vertabla2)
fw P C :Capacidadde carga dinamica Kgf
fh : Factor de dureza (ver figura 1)
fc : Factor de contacto (ver tabla 1)
Figura 1 Figura 2
b
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ra) gr‘s‘ o P 0,6
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b
DUREZA DE LA PISTA HRC TEMPERATURA DE FUNCIONAMIENTO C°
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Factor de contacto fc Factorde carga fw
NUMERO DE RODAMIENTOS POR EJE fc CONDICIONES DE FUNCIONAMIENTO fw
1 1,00 Baja Velocidad=:15m/min
ausencia de choque 1-1,5
2 0,81
Velocidad media 15-60 m/min
3 1,72 ausencia de choque 15-2
= 0,686 Velocidad de vida > 60 m/min
5 0,61 choquey vibraciones 2-35
Tabla 1 Tabla 2

Coeficiente de cargaen funciéon del nimero de circuitos y la orientacién de la caja.

Para obtenerlaverdadera capacidad de carga delrodamiento cerrado o ajustable, conviene
aplicar los coeficientes de la siguiente tabla, en funcidn de la orientacién de la misma sobre
las bolas.

N2 DE CIRCUITOS 3 4 5 6 8
c G
(Capacidad de
carga seg(n tabla) =
il ™ (¢
C’ c
Cmax e N TH M
- - Ed > ™
Coeficiente de carga 1 0,71 0,68 0,78 0,89
Variacién max/min c/e'=1 c/c'=1,414 c/¢'=1,463 ¢/¢'=1,280 c/e'=1,115
Tabla 3

Eje y alojamiento

A finde optimizar el rendimiento de los rodamientos, se necesita, la precision del eje vy el
alojamiento.

1-Eje: Latolerancia dimensional, el acabado de la superficie, y la dureza del eje, influyen
de forma importante en el rendimiento del rodamiento.
El acabado del eje debe cumplir las siguientes tolerancias:

a) Acabado superficial Ra 0,4

b) Dureza HRC 60 6 superior. Una dureza inferior afecta negativamente la duracion de vida,
asi como la carga permisible.

c)La correctatolerancia viene indicada en la tabla 4.

2 - Alojamiento: Serequiere un mecani-

Tabla 4

zado correcto.

EJE ALOJAMIENTO

= i i - REFERENCIA

3 Toler.anclayajuste. Ur!a adecuao!a d TOL.(h6) 5 TOL.(H7)
tolerancia .entre el rodamlentoyelej.e e, gk i e
es necesario para la correcta operaci- KB12 12 0 22 +21
6n. La tabla 4 indica las tolerancias KB16 16 A1 26 0
recomendadas en el diametro nominal ggg gg 0 ié +25
deleje y el alojamiento, afin de obtener KB20 30 -13 47 0
un ajuste correcto. KB40 40 0/-16 62 +30/0
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TIPO KB.. TIPOKB..

- —L -
- —B- -
| w | ’
b r = 1-‘-‘.
: o S o
. i } 1
d oo d 1
Pt
KB.. KB..UU KB.. KB..AJ KB..OP
d d DIMENSIONES ¥ TOLERANCIAS d
] T B EX- Tola- | Capaci | Capaci
KB N | PESO KB...AJ N | PESO | KB..OP N | PESO wlor | n|m g | GEN- | rancla | dad | dad
mm. KB..UU |CIRC. kg. KB...UU-AJ | CIRC. kg. KB...UU-OP CIRC. kg. mm. TRI- | Radial | Carga | Carga
TOLE- TOLE- TOLE- CIDAD| Méx. | Dina- | Esta-
RANCIA RANCIA RANCIA u m mica tica
KB8 i m im um C kgf | Co kaf
] KBEUU q 0,022 2] mim. mim. . mm. | mm. | mm. | mm. mim.
i KB12 i 0,045 KB 12-AJ 4 0.044 | KB12-0P . 0,035 P
KB 12uU 0,044 KB 12UU-AJ 0,043 KB 12UU-0P 0,034 16 g 25 16,5 1,10 152 — - | - -3 27 a1 ]
i KB 16 i 0,060 KB 16-AJ 4 0.050 | KB18-OP . 0,048 i
KB 18UU 0,590 KB 18UU-AJ 0.058 | KB18UU-OP 0,047 22 i 32 o0 | 229 0 |1.20] 210/ 15 | 75| 78 12 52 80 | 12
55 KB 20 g 0,102 KB 20-AJ & 0.100 | KB20-0P i 0,084 3 - | @ -200 -200 *
KB 20uU 0,100 KB 20UU-AJ 0,098 KB 20UU-0OP 0,082 26 36 249 1,30 49| 15 |100 | 78 59 a1 18
KB 25 0,235 KB 25-AJ 0.230 | KB25-0P 0,195
25 KB 25UU ] 0232 KB 25UU-AJ 6 0228 | KB25UU.-OP 5 0.193 25 32 45 31,5 1.60| 30,3| 2 10,0 | 60 88 140 | 20
-B
KB 30 0,360 KB 30-AJ 0355 | KB30-OP 0,309 0
30 KB 20UU 6 0,250 KB 20UU-AJ 6 0342 | KB30UU-OP 5 0.300 30 40 N 58 44,1 1.85 | 37.5| 2 125 | 80 15 100 160 | 25
40 kesouu | ® | o752 | KB4OUU-AJ ® | o740 | kB4ouu-op ® | oees | 49 ' : ’ ; 29
50 KB 50 5 1.250 | KBS50-AJ ¢ | 1.230 | KBSO0-OP 5 1,084 50 62 80 | -300 | o8| -300 | 2,15| 59.0/ 3 |16.8 | 50 220 | 410 | 40
KB 50UU 1,210 KB 50UU-AJ 1190 | KBSOUU-OP 1,050 0 ”
-13
80 KB &0 6 2,220 KB B0-AJ & 2,170 KB 60-OP 5 1,900 80 75 100 77.8 2,65 720] 3 21,0 | 50 390 810 50
KB &ouu 2,160 KB B0UU-AJ 2. 110 KB 60UU-OP 1,850 13
i KB 80 § 5,140 KB 80-AJ ¢ | s.000 | xBB0-OP i 4,380 - 90 125 101,7 315| 865| 3 |27.2| 54 480 | 1.000 | 80
KB 80UU 5,030 KB 80UU-AJ 4930 | KBSouu.op 4,210 0 0 0 20
-13 - 400 - 400
UU: Obturacidn en ambos lados 120 165 1337 415 | 1160| 3 36,3 | 54 -20 750 1.620 80
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TIPO KB..W TIPOKB..W

i / - ; "
i i i AN W ¢:,£.-hl‘.'=‘i BTaRTARTTA N R A N T A
. i oiekrh ot E arar et . i »ﬂ'ﬂ‘ £
D D1 d D D1| ld
1 L
I ' 1 L
d STANDARD INOXIDABLE DIMENSIONES ¥ TOLERANCIAS PESO d
JAULA METALICA| JAULA PLASTICA | JAULA METALICA JAULA PLASTICA d D L B E:.'.‘rcnf"' c:i;"' c:z:.“
mm. | sTANDARD| OBTURADO | sTAnDARD | oBTURADO | sTawpamrp | oBTuRADO | sTanpARD OBTURADO w P1 | cipap | carga |carga
TOLE- TOLE- TOLE- TOLE- Dina- | Esta-
RANCIA RAMNCIA RANCIA RANCIA Bm mica tica
8 KBBW | KBBWUU KB 8GW KBBGWUU | KBSS8w KBS8WUU | KBSBGW | KBSBGWUU Zrs | T (A= RSy ) (S RS BT ool (R Ckef [Cokef| o0 | o
12 KB 12W | KB 12wuu KB 12GW KB12GWUU | KBS 12W KBS 12WUU | KBS 12GW | KBS 12G6WUU 0
8 16 46 330 1.1 15.2 43 82 0,040 ]
+9 =
16 KB 18W | KB 18wUU KB 16GW KB 16GWULU | KBS 168W KBS 16WUU | KBS 186GW | KBS 18GWUU ' =1
12 22 i B1 0 |458 o 1.3 21.0 15 83 160 0.080 12
20 KB 20W KB 200WUU KB 20GW KB 20GWUU KBS 20W KBS Z0WUU | KBS 20GW KBS 20GWUL -1 - 300
16 26 68 49.8 -300 1.3 24,9 a4 182 D115 18
+11
[ =1
25 KB 25W KB 28WUU KB Z5GW KB 25GWUL KBS 25W KBS 25WUU | KBS 25GW KBS 25GWUUL sn 32 80 61.0 1.6 305 140 280 0.180 0
i}
20 KB30W | KBE30OWUU | KB20GW | KB3I0GWUU| KBS 30W | KBS 30WUU | KBS 30GW | KBS 20GWUU 35 & N 820 165 | 38 - Y& s30 | aazse [DE
| + 13 .13
40 | KB4OW | KB4OWUU | KB4OGW | KB4OGWUU| KBS40W | KBS40WUU| KBS40GW | KBS40GWUU - | w 123 0 boazal o | 185 | a4s 265 | sso | 0615 | 30
&0 KB S0W KB s5o0wuu KB S0GW KB EOGWUU | KBS 50W KBS S0WUU | KBS 50GW | KBS S0GWUU 40 62 0 151 121.2 2.15 59.0 350 B20 1.400 40
| +186 15 20
80 KB 60OW | KB sOWUU KB 60GW KBEOGWULU | KBS s0W KBS 60WUU | KBS B0OGW | KBS BOGWUU 80 75 192 - 400 |155.2 -400 2,65 72,0 620 1.620 2.320 50
-4
UU: Obturacion ean ambos lados &0 a0 0 209 170.0 3,15 86.5 25 760 3.260 3,920 80
- 20
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TIPO KBF../KBK.. TIPO KBF../KBK..
ra . ;
e B cu Tipo KBK.. Tipo KBF..
Ty
.
D! Dt
]
'
L -Il"l—
a = = 4 sagujeros fijacibn
p STANDARD INOXIDABLE DIMENSIONES Y TOLERANCIAS ; pesol d
JAULA  METALICA | JAULA PLASTICA | JAULA _ METALICA | JAULA PLASTICA d 3] T BRIDA ;’: :J"::‘ c:g:’" cfj‘;:"
mm. | sTANDARD | OBTURADO | STANDARD OBTURADO | STANDARD | OBTURADC | STANDARD OBTURADO of | kle losl x |y |z | trici-| lidad | carga| Carga
TOLE- TOLE- TOLE- L dad Dina-| Esta-
RANCIA RANCIA RANCIA im | um | mica | tica
KBF 5G KBF 5GUU KBSF 5G KBSF5GUU o m P e € kgf | Co kgf
- KBF 8 KBF 8UU KBFBG KBFBGUU | KBSFS8 KBSF8UU KBSF 8G KBSF8GUU 0,026
KBK 8 KBK 8UU KBE 8G KBK BGUU KBSK S KBSK BUU KBSK BG KBSK 8GUU g 12 0 22 28| 22 5| 20|3.5|6.0] 3.1 21 27 Oiﬂzu 5
4 KBF 12 KBF 12UL | KBF12G KBF12GUU | KBSF12 | KBSF1zuu | KBSF12G KBSF 12GUU s 0,041
KBK12 | KkBk120U | KBK12G | KBK12GUU| KBSK12 | KBSK 120U | KBSK12G | KBSK 12GUU 8 | +8 |16 25 321 25| 5| 24(3.5/6.0] 3.1 27 | 4 lpo33| @
0 12 12 !
KBF 18 KBF 16UL KBF 186G KBF16GUU | KBSF18 | KBSF18UU KBSF 168G KBSF 18GUU 0 0.080
16 KBK16 | KBK18UU | KBK16G | KBK18GUU| KBSK16 | KBSK 16UU | KBSK18G | KBSK 16GUU 12 22 o | 2 421 32| 6] 32145|7.5] 4. G2 80 |4.0sa| 12
-9
KBF 20 KBF 20UU | KBF20G KBF20GUU | KBSF20 | KBSF20UU | KBSF20G KBSF 20GUU 0,103
20 KBK20 | KBK20UU | KBK20G | KBK20GUU| KBSK20 | KBSK20UU | KBSK20G | KBSK20GUU 16 e 26 36 | .p00 | 96| 35| 6| 36[45|7.5] 41 e 91 lp.oso| 18
KBF 25 KBF 2EWU KBF 25G KBF 25GWU KBSF 25 KBSF 25WU KBSF 25G KBSF 25GUU 20 1 32 45 54| 4z 8 43|s5]9.0| 5.1 a8 140 0.182
25 KBK25 | KBK25UU | KBK25G | KBK25GUU| KBSK25 | KBSK25UU | KBSK25G | KBSK25GUU ] Ll e b 0.147| 20
30 KEF 30 KBF 30UU KBF 30G KBF30GUU | KBSF30 | KBSF30UU KESF 20G KBSF30GUU 25 40 58 62|l s0| 8| s1l559.0] 5.1 15 15 100 160 |0.335 25
KBK30 | kek3ouu | KBk30G | kBk3zocuu| kBsk3o | kBsk3ouu | KBSK20G | KBSK20GUU e " 0,295
-1 E 0
0 KBF40 | KBF4oUU | KBF40G | KBF40GUU | KBSF40 | KBSF40UU | KBSF40G | KBSF40GUU 30 47 68 76| 60| 10 | 62|6.6]11.0] 6.1 160 | 280 g‘igg 30
KEK 40 KBK 40UL KBK 40G KBK 40GUU | KBSK40 | KBSK40UU | KBSK40G KBSK 40GUU ;
50 KBF50 | KBFSOUU | KBFB0G | KBFSOGUU | KBSFS0 | KBSFSOUU | KBSF50G | KBSFS50GUU 40 62 80 98| 75 [ 13 | 80|9.0|14.0] 8.1 220 | 410 ;;;g 40
KBK50 | KBKS0UU | KBKSOG | KBKSOGUU| KBSKS0 | KBSKS50UU | KBSKS0G | KBSKBOGUU +13 5 17 17 :
- 300 1,745
& KBF60 | KBFBOUU | KBFB0G | KBF6OGUU | KBSF60 | KBSFBOUU | KBSFB0G | KBSFE0GUU 50 5 | 13 100 112| 88 (13 | 94)9,0114.0 8.1 380 | B10 |, '5u5| 50
KBKSO | KBKGOUU | KBK80G | KBKE60GUU| kBskeo | KBSkeouu | KBSK80G | KBSKSoGUU %
3,220
- i | serein - B - N ¥ - 80 90 125 134|108 | 18 [ 112 }1.0 |17.0]11.1 480 | 1.000 37201 g0
KBK 80 KBK BOUU 0 20 20
g0 | +16 |120 | 15 |165 | "% |1saf13s| 18 | 1a2}r.0{17.0frn. 750 | 1630 |8929| gp
UU: Obturacion en ambos lados -4 - f . . ) 5 920
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Tipo KBK..W Tipo KBF..W

P -
1._:” [
- Q

4 agujeros fijacibn

7 STANDARD ANTICORROSIOW DIMENSIONES Y TOLERANCIAS pEso| d
Ex- | Orto-| Capaci| Capaci
JAULA  METALICA JAULA PLASTICA JAULA METALICA JAULA PLASTICA d D L BRIDA et it b
mm. |STANDARD| OBTURADO | STANDARD | OBTURADO | STANDARD | OBTURADO STANDARD OBTURADO il ool x | v | z | trici-| lidad| Carga| Carga
TOLE- TOLE- TOLE- B e dad Diné-| Esté-
RANCIA RAMNCIA RANCIA im | um mica tica
KBFBW | KBFBWUU | KBFSGW |KBFSGWUU | KBSFBW | KBSFBWUU | KBSFBGW | KBSF8GWUU um 6o W C kgf | Co kgf
¢ KBKS8W | KBK8WUU | KBKBGW |KBKBGWUU | KBSKBW | KBSK8WUU | KBSKB8GW | KBSK 8GWUU i R R SYLATR L SENNTH ] STRINE IR ESTRAIR | MLTRL S SRR | 0
12 | KBF12W| KBF 12WUU | KBF 12GW | KBF 12GWUU | KBSF 12W | KBSF 12WUU | KBSF 12GW | KBSF 12GWUU
KBK 12W| KBK 12WUU | KBK 12GW | KBK 12GWUU | KBSK 12W | KBSK 12WUU | KBSK 12GW | KBSK 12G6WUU g 18 a8 32| 25| 5| 24| 3560 3.1 43 a2 g-gg? s
-] *
i6 | KBF18W | KBF 16WUU | KBF 16GW | KBF 18GWUU | KBSF 16W | KBSF 16WUU | KBSF 16GW | KBSF 18GWUU 1 otk
KBK 16W| KBK 18WUU | KBK 16GW | KBK 16GWUU | KBSK 18W | KBSK 18WUU | KBSK 16GW | KBSK 16GWUU 12 22 61 o | 42| 32| 8] 32| 4a5|7.5| 40 83 160 | o'0ea| 12
15 | 15 ¥
50 | KBF20W | KBF 20WUU | KBF 20GW | KBF 20GWUU | KBSF 20W | KBSF 20WUU | KBSF20GW | KBSF 20GWUU T
KBK 20W | KBK 20WUU | KBK 20GW | KBK 206WUU | KBSK 20W | KBSK 20WUU | KBSK 20GW | KBSK 206WUU 16 4 26 &8 46| 35| 6| 38| 45|75/ 4.1 84 182 |4 0ag | 18
55 | KBF25W | KBF 25WUU | KBF 25GW | KBF 25GWUU | KBSF 25W | KBSF 25WUU | KBSF25GW | KBSF 25GWUU -1 =300 0.260
KBK 25W | KBK 25WUU | KBK 25GW | KBK 25GWUU | KBSK 25W | KBSK 25WUU | KBSK 25GW | KBSK 256WUU 20 32 80 541 42| B | 43| 55(9.0] 5.1 140 282 14'505] 20
KBF20W | KBF30WULU | KBF20GW | KBF 30GWUU | KBSF 30W KBSF 30WUU | KBSF30GW | KBSF 20GWULU 0,335
30 | kBK30W| KBK30WUU | KBK 30GW | KBK 30G6WUU | KBSK 30W | KBSK 30WUU | KBSK 30GW | KBSK 30GWUU % | | " 62801 8| BL| 551901510 17 | 17 | 180 | 320 |, ~qc [E48
.2
KBF40W | KEF40WUL | KBF40GW | KBF 40GWULU | KBSF 40W KBSF40WUU | KBSF40GW | KBSF40GWUL 1 1 0,815
40 | kak4ow| KBK4OWUU | KBK40GW | KBK 40GWUU | KBSK 40W | KBSK 40WUU | KBSK 40GW | KBSK 40GWUU 30 4 ” 70|88 10 | B3] SBH1.01 & 255 | 560 |5 300 2R
0
50 KBFS50W | KEFS0OWUU | KBFS0GW | KBFEOGWULU | KBSF50W | KBSFS0WUU | KBSFS0GW | KBSF 50GWUU 40 g2 151 ag| 75|13 | 80| 9.0|14.0| 8.1 350 820 ::*ggg 40
KBK 50W| KBKSOWUU | KBK 50GW | KBK 50GWUU | KBSK 50W | KBSK 50WUU | KBSK 50GW | KBSK 50G6WUU 2n Il Bg :
so | KBF6OW | KBFSOWUU | KBFSOGW | KBF 60GWUU | KBSF 60W | KBSF80WUU | KBSFSOGW | KBSF 80GWUU so | *16 | 75 192 112| 88 | 13 | 94| 9.0[14.,0] 8.1 620 | 1.620 |2:32%] 5o
KBK 60W | KBKBOWUU | KBK 80GW | KBK 80GWUU | KBSK 60W | KBSK 80WUU | KBSK 80GW | KBSK 80GWUU -4 2.62
L Dbl REBn A ar G Iados 60 g0 200 | 999 |y3alr08| 18 |11zf1r.017.0011] 25 | 25 | 770 | 2.040 :'igg 80

11
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TIPO KBFC../KBKC..

Tipo KBKC.. Tipo KBFC..

7

|D D -
L]
>
L] 4agujercsfijn|::i6n
d STANDARD INOXIDAEBLE DIMENSIONES Y TOLERANCIAS | I PESO| d
JAULA  METALICA | JAULA  PLASTICA | JAULA  METALICA | JAULA PLASTICA d B L BRIDA o :',::_' ol
mm. |STANDARD| OBTURADO | STANDARD | oBTURADO | sTamparp| osTURADO STANDARD OBTURADO el k| ¢ losl x| v | 2 | trici-| lidad| carga| carga
TOLE- TOLE- TOLE- e dad Dina-| Esta-
RAMNCIA [RANCIA [RANCIA bm | u'm mica | tica
KBFCS | KBFCBUU | KBFCS8G | KBFCB8GUU | KBSFC® | KBSFCBUU |KBSFCB8GW | KBSFC 8GUU um “m " m € kaf |Co kal
® | kekcs | KBKCBUU | KBKC8G | KBKCBGUU | KBSKCS | KBSKCBUU |KBSKC8GW | KBSKC 8GUU bl A i bl i WA R i bl R B L (R
12 | KBFC12 | KBFC12UU | KBFC 12G | KBFC 12GUU | KBSFC12 | KBSFC 12UU |KBSFC 12GW | KBSFC 12GUU
KBKC 12 | KBKC 12UU | KBKC 12G | KBKC 12GUU | KBSKC 12 | KBSKC 12UU |KBSKC 12G | KBSKC 12GUU 8 16 g 46 20,5 32| 25| 5| 24| 35|60/ 3.1 43 82 g'ggf 8
+9 i *
ia | KBFC16 | KBFC18UU | KBFC16G | KBFC 16GUU [ KBSFC16 | KBSFC 16UU KBSFC16G | KBSFC 18GUU q P
KBKC 18 | KBKC 18UU KBKC 186G | KBKC 186GUU | KBSKC 16 | KBSKC 18UU |KBSKC 186G KBSKC 16GUU 12 22 0 61 27.5| 42| 32 6] 32(45|7.5] 41 15 15 83 160 I}JUEM 12
50 | KBFC20 | KBFC20UU | KBFC20G | KBFC20GUU | KBSFC20 | KBSFC20UU |KBSFC20G | KBSFC 20GUU -1 0 103
KBKC 20 | KBKC 20UUL KBKC 20G | KBKC 20GUU | KBSKC 20 | KBSKC 20UU |KBSKC 20G KBSKC 20GUU 16 i 26 68 31.0| 46| 35 6| 36|45(7.5] 4.1 94 182 0‘090 18
+ "
KBFC25 | KBFC 25UU | KBFC 25G | KBFC 25GUU | KBSFC25 | KBSFC 25UU |KBSFC 25G | KBSFC 25GUU -1 0,260
25 | KBKC 25 | KBKC 25UU | KBKC 25G | KBKC 25GUU| KBSKC 25 | KBSKC 25UU |KBSKC 25G | KBSKC 25GUU 20 32 . 80 | -300 FS.0) 54] 42| 8| 4315519.0] 5.1 140 | 282 |5'yo| 20
KBFC30 | KBFC30UU | KBFC30G | KBFC 30GUU | KBSFC30 | KBSFC 30UU |KBSFC30G | KBSFC 30GUU 0,335
30 | kBKC30 | KBKC30UU | KBKC 30G | KBKC 30GUU| KBSKC 30 | KBSKC30UU |KBSKC30G | KBSKC 30GUU % | e | P e | el BRI Q) 8] SU BRSO B T2 | A7 | 1801 920 g oonlien
-2
KBFC40 | KBFC40UU | KBFC40G | KBFC40GUU | KBSFC40 | KBSFC40UU |KBSFC40G | KBSFC40GUU 123 ea6l vl gnl1al el esbisal a1 255 | seq 0815
40 | kBKC40 | KBKC40UU | KBKC40G | KBKC40GUU| KBSKC 40 | KBSKC40UU |KBSKC40G | KBSKC 40GUU A0 1/ o Bt L B 0.720| *°
L]
g0 | KBFCS0 | KBFC50UU | KBFCE0G | KBFC50GUU | KBSFCS50 | KBSFCE0UU |KBSFCS0G | KBSFC50GUU 40 &2 151 ko.0| 98| 75| 13| 80| 9.0l14.0| 8.1 350 820 1‘233 40
KBKCS50 | KBKC 50UU KBKC50G | KBECS0GUU | KBSKCS50 | KBSKC50UU |KBSKC50G KBSKC 50GUU 4 20 20 1.
so | KBFCBO | KBFCB0UU | KBFCB0G | KBFCB0GUU | KBSFC60 | KBSFC80UU |KBSFC60G | KBSFC 80GUU s0 | t1 | 75 | -5 | 192 lBa.s|112| 88| 13| 94| 9.0/14.0] 8.1 620 | 1.620 g:gg 50
KBKC &0 | KBKC sDUU KBKC 680G | KBKC B0GULU | KBSKC B0 | KBSKC 80UU |KBSKC 80G KESKC BOGUU -4 *
- 400
UL Obturacién en ambos ladas 60 a0 _23 209 I95.5 134|106 18| 11211L.0[17.0011.1| 25 25 770 | 2.040 :‘i;g 60
12 13
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UAES GUIADO LINEAL

RODAMIENTO AUTOALINEABLE TOP BALL

Rodamiento lineal autoalineable TK. Fabricado en versiones, standard y abierto (OP).

TIPO CERRADO

La placa de deslizamiento flotante permite el
autoalineamiento, el ajuste de la tolerancia,
asi como un nivel sonoro extremadamente
reducido.

TIPO ABIERTO

El tipo abierto (OP) consiste en un rodamiento
lineal standard al que se le ha retirado una de
las placas de deslizamiento, lo que permite su
utilizacién en ejes apoyados longitudinalmente.
De esta forma se evita la deflexion de los
mismos. Igualmente permite el ajuste de la
tolerancia.

Todos los rodamientos TOP BALL vienen marcados con su referencia correspondiente,
de acuerdo con el siguiente detalle.

EJEMPLO
El [ 3
Sinindicacién - Tipo standard
TK (serie métrica) OP -Tipo abierto
diémetroeie Obturacidn
Sinindicacién - Sinobturacién
UU - Obturacién en ambos extremos

14
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CARACTERISTICAS DEL RODAMIEN TO TOPBALL

1- Elevada capacidad de carga

El diseno en forma de arco y el rectificado de la jaula permiten la dispersion de la carga.
De estaforma se obtiene un aumento tres veces superior de la capacidad en relacién alos
tipos convencionales.

2 - Capacidad autoalineable

Las jaulas son mas estrechas en los extremos, lo que facilita la posibilidad de pivotar sobre
el centro de lamismas. Elcentro actuacomo punto de apoyo facilitando una eventual oscil-
acién entre eleje y el alojamiento que produciria una pérdida de precisién, errores de
montaje o deflexién del eje.

3-Largavida

La dispersion de la carga aumenta la vida del rodamiento TOP BALL sensiblemente en
relacién alade cualquiertipo convencional.

4 - Obturacién flotante incorporada

El sistema de obturacién flotante permite su autoalineaciéon de forma constante en con-
tacto con el eje. Los retenes incorporados en el mismo rodamiento no suponen la variacion
en longitud de la medida del mismo.

5 -Tolerancia ajustable

Las placas "flotan" sobre el aro exterior lo que permite ajustar la tolerancia entre las bolas
y el eje.

6 - Eficacia econdmica

La alta capacidad de carga, y unalargavida, permiten la utilizacion de cojinetes mas com-
pactos reduciendo los costes totales de la maquina. Igualmente se reducen los costes de
mantenimiento.

15
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CARGA Y DURACION DE VIDA

Laduracion de lavida de un rodamiento deslizante TOP BALL se puede calcular facilmente,
conociendo la capacidad de carga, la dureza del ejeyla carga aplicada. Sin embargo,
en muchos casos larotura puede deberse aun diseno inapropiado relativo al eje, alojami-

ento, montaje inapropiado u operacién incorrecta. Es importante la consideracion de

estos factores exteriores asi como la capacidad de carga adecuada de laaplicacién.

1-CAPACIDAD DE CARGA DINAMICA Y DURACION DE VIDA.

La capacidad de carga dinamica es la carga que permite una duracién de vida de 50 Km, sin

cambiar nisu magnitud ni su direccién.

—(C V. B0 1
L(P)50 (1)

L : Duracién de vida (Km)

C :Capacidad de carga dindmica (N)

P :Carga (N)

En la practicadeben considerarse otros factores, tales como: ladureza del eje y la aplicaci
o6nde lacarga. La ecuacion que considera estos factores es la siguiente:

fH : Factor de dureza (ver figura 3)
fw: Factor de carga (ver figura 4)

La duracién de vida en horas puede calcularse, obteniendo la distancia de recorrido.

L
- 3
Lh=os N80 " ®

FACTOR DE DUREZA (fh)

La dureza del eje debe ser de 60 - 65 HRC.
Si no se ha templado correctamente,

disminuye la capacidad de carga,acortan-

dose lavida del rodamiento.
FACTOR DE CARGA (fw)

Al calcularla carga del rodamiento, es
necesario obtener de forma precisa, el
peso, lafuerza centrifugaconsecuencia
de lavelocidad y los momentos corres-
pondientes. Debido ala dificultad para
obtener estos pardmetros, como conse-
cuencia del momento reciproco, las
vibraciones y los impactos, se utilizala
figura 4, fruto de nuestra experiencia.

16

Lh:Duracion de vida en horas
Ls:Longitud de la Carrera

N :N®deciclos por minuto

L :duraciondevida

Figura 3
=
1,0
E 0,9 |
= 57—\
2 06—
g 0,5
0,4
< 03 .
= e T~
o 01 —
E 60 50 40 30 20 10
DUREZA DE LAPISTAHRC
Figura 4
CONDICIONES DE TRABAJO fw
Operacidn a baja velocidad
(15m/min.méaximo) 1,015
sin choque del exterior
Operacidon a velocidad media
(60m/min.maximo) 1,5~=2,0
sin choque del exterior
Operacidn a alta velocidad "
més de 60m/min.) 2,073,5
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2-CAPACIDAD DE CARGA ESTATICA

Si el rodamiento resulta cargado de forma estatica, o abajavelocidad, se produce una
deformacioén elastica permanente en los elementos rodantes. Esta deformacién perjudica

unarodadura suave. Para eliminar esta posibilidad, no debe excederse lacapacidad de car-

ga estatica.

Relacién entre el numero de circuitos y la
capacidad de carga

La capacidad de carga varia dependiendo
de la posicidn que ocupa la cargaenla
circunferencia. Los valores de la tablab,
Indican la menor capacidad de carga
estando ésta aplicada en la parte superior
del circuito.

Eje y alojamiento

Ne DE
CIRCUITOS

(2
( Capacidad
de carga)

Cmax.

Cmax/C

1.414

1.463

A fin de optimizar el rendimiento de los rodamientos TOP BALL, se necesita la precision

del eje y el alojamiento.

1- Eje: Latolerancia dimensional, el acabado de la superficie, y la dureza del eje, influyen
de formaimportante en el rendimiento del rodamiento TOP BALL.

El acabado del eje debe cumplir las siguientes tolerancias:

a) Acabado superficial Ra 0, 4

B) Dureza HRC 60 o superior. Una dureza inferior afecta negativamente la duracién de vida,

asicomo la carga permisible.

c) Lacorrecta toleranciaviene indicada en la tabla 4.

2 - Alojamiento: Se requiere un mecanizado correcto.

3 -Tolerancia y ajuste: Una adecuada

tolerancia entre el rodamiento y el eje

es necesario parala correcta operacion

del TOP BALL. Latabla 3indica las tole-
rancias recomendadas en el diametro

nominal del eje y el alojamiento afin de

obtener un ajuste correcto.

EJE ALOJAMIENTO
REFERENCIA | 4 |ToL.(he)| D |TOL.(H?)
mm Hm mm. Hm
TK12 12 0 22 £21
TK16 16 =11 26 8
TK20 20 0 = +25
TK25 25 13 40 0
TK30 30 47
TK40 40 0/-16 62 +30/0
Tabla 6

17
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GAES GUIADO LINEAL
TOP BALL
L
|
on 1
i
1
N Wes Autoalineacian 1
L - R— entodas las direcciones
L. L -l
d CERRADO ABIERTO
e PESO e peso | ¢ = —_—
N cireuitos kg circuitos kg i o m i i Innrl'i
12 TK12 5 0,021 |TK1Z2-0OP & 0.017 12 +8/0 22 32
16 TK16 5 0,043 |(TK16-0OP 4 0,035 16 +9 28 36
20 TK20 6 0.058 |TK20-0OP 5 0,048 20 ait | 3z 45 ‘0.2
25 TK25 [ 0,123 |TK25-0P 5 0,103 25 +11 40 58 -
30 TK30 [ 0,216 |TK30-0OP 5 0,177 30 =1 47 6B
40 THA40 6 0,333 |TK40-0OP 5 0,275 40 +13/-2 g2 20
Ejemplo: TK 20 UU-OP
UL Doble oburacidn
CASQUILLOS LINEALES ABOLASTIPO KH..
-!c!!—
= c . A 3
(660000000058 | El
Ceaiczacd | |
g Coonnsnos
full e i . L s T B
LY ooy
T o A o
KH KH..PP
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Blalamas

.; Machnicos

GUIADO LINEAL

TOP BALL

TK16-OP, TK 20-OP

o
o
DIMENSIONES Capacidad de Carga
w D, TIPO ABIERTO Din Est.
c Co
B TOL. h . " G J d
mm. mm. LU m: mim. ; mim. mim. mm. N N mim.
22.9 o 1.30 21.0 6.5 66 0,7 1,020 1,290 12
i 0.2 1,30 24.9 9.0 68 0.7 1.250 1.550 16
315 sl 1.60 30.3 8.0 55 3 = 0.9 2,080 2,630 20
44,1 o 1.85 37,5 11,5 57 1,5 1.4 3,780 4,720 25
52,1 0.3 1.85 44.5 14,0 857 2,0 2,2 5.470 6.810 30
60.6 - 2,15 59,0 19.5 56 1.5 2,7 6.590 8,230 a0
CASQUILLOS LINEALES ABOLASTIPOKH..
TABLA DE MEDIDAS. Medidas en mm.
d REFERENCIAS PESO MEDIDAS MED.MONTAJE CAPACIDAD CARGA
din. estat
d D c c, d, c C
kg N N
L KHoB22 0,0070 G 12 22 4 2,0 400 239
8 KH o824 0.0120 8 15 24 6 2.0 435 280
10 KH 1028 0,0145 10 17 26 6 2.5 500 370
12 KH1228 0.0185 12 19 28 -] 25 620 510
14 KH 1428 0,0205 14 21 28 L] 2.5 620 520
16 KH 1630 0,0275 16 24 a0 7 2.5 800 620
20 KH 2030 0,0325 20 28 0 7 25 8950 790
25 KH 2540 0,0660 25 35 40 8 2,8 1830 1670
30 KH 3050 0,0950 30 40 50 8 2.5 2800 2700
40 KH4080 0,1950 40 52 60 9 2.5 4400 4450
50 KH5070 0,2520 50 62 70 9 2.5 5500 6300
Casquillos lineales a bolas obturados por dos lados: sufijo "PP"
19
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SOPORTE PEDESTAL ALEACION LIGERA

h -° % m
—
sﬁf FTJ1; LT
E lLe
A TIPO AJ TIPO OP - K.
REFERENCIA DIMENSIONES mm
PESO
d A H c E F h K J L = U T X a kg
0.15
PRA-12--- 12 52 35,8 31,6 42w 12 20 32 22 20 6 2 5,6 31,56 78 0,050
PRA-16--- 16 56 37,5 350 46:0w 15 20 36 26 22 6 2 5,6 33,5 78 0,099
PRA-20--- | 20 70 48,0 46,0 58:01m 20 25 45 32 28 8 3 6,6 45,0 60 0,180
PRA-25--- | 25 80 58,0 56,0 680w 28 30 58 40 40 10 3 6,6 54,5 60 0,360
PRA-30---| 30 88 67,0 64,0 76:02m 32 35 68 47 48 10 4 6,6 63,5 54 0,520
PRA -40--- | 40 108 83,6 77,0 9402 40 45 80 62 56 12 4 9,0 9,5 54 1,090
AJ = Soportey rodamiento ajustable
OP = Soportey rodamiento abierto
UU = Obturaciones integrales
S = Soporteconrodamientolnoxidable

MATERLAL: ALUMINIO AS7G06Y33

SOPORTE EMBRIDADO

)

FILO =5
REFERENCIA DIMENSIONES mm
PESO
d B H F G h J K P S kg.
PRF-12--- 12 30012 42 5,5 6 12 22 32 16 32 0,14
PRF-16--- 16 350,12 50 5,5 8 13 26 36 16 39 0,23
PRF-20--- 20 42 015 60 6.6 10 17 32 45 20 47 0,38
PRF -25--- 25 B4 .05 74 6,6 12 21 40 b3 30 64 0,78
PRF-30--- 30 600,25 84 9,0 14 25 47 68 36 69 1,23
PRF -40--- 40 78 0 108 11,0 16 32 62 80 43 92 2,31
PRF-50--- 50 98025 130 11,0 18 38 75 100 57 120 4,32
PRF -60--- 60 120-05 160 14,0 22 45 90 125 76 149 7.94

OP = Soportey rodamiento abierto
UU = Obturaciones integrales

MATERIAL: ACERO X ¢ 35 6 FUNDICION FGL 250 (FT25)
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SOPORTE PEDESTAL
.-‘;h
e
| i
=l
i
i
d — D |H
' !
L]
!
e
-l—l'—ll—
REFERENCIA DIMENSIONES mm
PESO
Sporte d D h H B A L | E F S v kg.
Cerrado <0.15
PR12--- 12 22 18 35 32 42 az 20 32:0 23:0m 43 B 0,18
PR16- - - 16 26 22 42 38 30 35 22 40008 26:05 4,3 B 0.24
PR20 - - - 20 32 25 50 45 60 42 28 45.008 32w 4,3 8 0,43
PR25 - - - 25 40 30 60 58 74 54 40 60025 40:015 5,3 9 0,68
PR30 --- 30 47 35 70 68 84 g0 48 680 4502 6,4 10 1,34
PR40- - - 40 62 45 a0 80 108 78 56 860 BHBww 8,4 12 2,60
PRS0 - - - 50 75 50 105 100 130 70 72 108-00 50:az 8,4 14 3,40
PRE0 - - - 60 ag 60 125 125 160 g2 95 132:0= 650z 10,5 15 6.77
PR80 - - - 80 120 80 165 165 200 122 125 170:08 900 13,0 22 15,50
I UU = Obturaciones integrales
B = Rodamiento TOP BALL
AJ = Soporte y rodamiento ajustable
SOPORTE PEDESTAL ABIERTO
- L .
T
i
i
d H
' e
! 1
-d-_l_.-h-
58 B .
REFERENCIA DIMENSIONES mm
PESO
Sporte d h H B A L | E F s v w a ka.
Abierto :0.15
PR12-0OP-- 12 18 28 32 42 3z 20 32:00 23i0m 4.3 L] 7.5 78 0,13
PR16-0OP-- 16 22 35 36 50 35 22 40:00 2600 4.3 6.5 10,0 78 0.21
PR20-0OP-- 20 25 42 45 60 42 28  45:00 32.00e 4.3 8.0 10,0 80 0,36
PR25-0P-- 25 30 51 58 74 54 40 B0:oi: 40:0s b3 9.0 12,5 60 0,73
PR30-0P-- 30 35 60 68 84 60 48 680w 45w 6,4 10.0 12,5 50 1.18
PR40-0P-- 40 45 77 80 108 78 56 BB:ow 5B:em 8.4 12.0 16,8 50 2,30
PR5BO - OP- - 50 50 88 100 130 70 72 108-02 50:0m 8.4 14.0 21,0 50 3,10
PR&0-0OP-- :14] 60 105 125 160 82 95 132:0m 65:02 10,6 15,0 27,2 54 5,78
PR80-OP-- 80 80 140 165 200 122 125 170-080 90:050 13,0 22,0 36.3 54 12,80
AJ = Soportey rodamiento ajustable

= Obturaciones integrales
B = Rodamiento TOP BALL

MATERIAL: FUNDICION FGL 250 (FT25)

21



Sistemas

. Mecénicos
UAES GUIADO LINEAL

SOPORTE CUBICO CERRADO

” L
,—"/.-
<
B F
IT
' E
i
REFERENCIA DIMENSIONES mm
PESO
d B H h L D = F M S T N (o] P kg.
fo%oz" £0.15  +0.15  +0.02
PRC12 --- 12 42 35 18 39 22 23 32 21 4,3 M5 1" 4 5 0,14
PRC16 - - - 16 50 42 22 43 26 26 40 26 5.3 M6 13 5 6 0,20
PRC20 -- - 20 60 50 25 54 32 32 45 30 6,6 M8 18 6 7 0,38
PRC25 -- - 25 74 60 30 67 40 40 60 38 8,4 MI10 22 8 9 0,73
PRC30--- 30 84 70 35 79 47 45 68 43 8,4 MI10 22 8 10 1.12
PRC40 -- - 40 108 90 45 91 62 58 86 54 10,5 M12 26 10 12 2,30
PRC50 - - - 50 130 105 50 113 75 50 108 65 13,56 M16 34 12 13 3,80
I B = Rodamiento TOP BALL
UU = Obturaciones integrales
MATERIAL: ALUMINIO 6060 -48
SOPORTE CUBICO ABIERTO
H
L
S .
-5 |d D
M
REFERENCIA DIMENSIONES mm
PESO
d B H h L D E F M S T N o w c kg.
+0,01 0,15 -0,15 -0,02
-0,02
PRC12--0P-| 12 42 30 18 39 22 23 32 21 4,3 M5 11 4 7,5 78 0,10
PRC16--0OP-| 16 50 35 22 43 26 26 40 26 5,3 M6 13 5 10,0 78 0,17
PRC20--0OP-| 20 60 42 25 54 32 32 45 30 6,6 M8 18 6 10,0 60 0,28
PRC25--0P-| 25 74 51 30 67 40 40 60 38 8,4 M10 22 8 12,5 60 0,60
PRC30--0P-| 30 84 60 35 79 47 45 68 43 8,4 M10 22 8 12,5 50 0,90
PRC40--0OP-| 40 108 77 45 91 62 58 86 54 10,5 M12 26 10 16,8 50 1,70
PRC50--0OP-| 50 130 88 50 113 75 50 108 65 13,5 M16 34 12 21,0 50 2,80
I B Rodamiento TOP BALL

UU = Obturaciones integrales

MATERLAL: ALUMINIO 6060 -48
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SOPORTE TANDEM
J
N
__F M
__._.I.. __'__ -
_..
i/ -\ Sh
—|— 7
LL.
REFERENCIA DIMENSIONES mm
PESO
d B Cc D E F h | J L M N kg.
PRT-12--- 12 30 40 76 42015 5.3 1850 30 35 11,0 Mé 13 0,30
PRT-16-- - 16 36 45 84 52015 b, 225305 35 42 13,0 M6 13 0,45
PRT - 20 -- - 20 45 55 104 60015 6,4 25900 42 50 16,0 M8 18 0,80
PRT-25--- | 25 54 70 130 76005 8,4 30705 51 60 20,0 M10 22 1.50
PRT-30--- | 30 62 85 162 84.x 105 357%%% 60 70 235 M10 26 2,20
PRT-40--- | 40 80 100 176 108.= 13,5  45*)0% 77 90 31,0 M12 34 4,80
PRT-50--- | 50 100 125 224 130w 13,5 50*%%% 88 105 36,0 M16 34 8,00
] B = Rodamiento TOP BALL
OP = Soportey rodamiento abierto
UU = Obturaciones integrales
S = Soporteconrodamientoinoxidabe
AJ = Rodamientoy soporte ajustable

MATERLAL: ALUMINIO 6060 -48

SOPORTE LATERAL
M
= .F..l..Tj
aeNIE
a J ‘ !
\ | "
\- SIa
I/ io
S
B
REFERENCIA DIMENSIONES mm
PESO
d B H h L D E F M s T N O w ¢« kg.
+0.02 +0.15 +0.15 +0.02
PRL20-- - |20 60 60 30 54 32 30 22 43 8,4 M10 22 9 17 60 0,40
PRL25--- |25 75 72 35 67 40 36 28 54 10,5 M12 26 11 21 60 0,75
PRL30--- [30 86 82 40 79 47 42 34 61 135 M16 34 13 21 50 1,15
PRL40-- - | 40 110 100 45 91 B2 48 43 78 16,0 M20 43 14 27 50 2,00
PRL50-- - [50 127 115 50 113 75 62 50 89 17,5 M20 43 17 33 50 3,50

UU= Obturaciones integrales
AJ = Rodamiento y soporte ajustable

MATERLAL: ALUMINIO 6060 -48
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EJE DE PRECISION PARA RODAMIENTOS DESLIZANTES

Resistencia Tensil

Material Cf53/ Xc 55 550 - 750 N/m”?
C0,50-0,57

Composicién Metalografica $0,15-0,35
Mn0,4-0,7

Dureza Superficial 62+2 HrC

Los ejes son tratados por induccién, lo que asegura una dureza uniforme. Superficie
rectificada.

d PESO TOLERANCIA R CONICIDAD PR?rELr:n':?.:EDAD
hé h7 hé h7 he h7
mm. Pulg. kg/m. 1 B u u B B mm
3 0,06 0 0
‘ 4 6 6 10
8.35 (1/4) 0,25 0 0
8 0,40 -9 15
9,525 (3/8) 0,59
10 0,62
12 0,89
12,7 (1/2) 0,91 1.2-1,6
14 1,21 0 0
15 1,39 11 .18 z : .
15,875 (5/8) 1,54
16 1,58
18 2.00 -
19,05 (3/4) 2,40
20 2.47
22 2,98 0 0 1,8-2.2
25 3,85 13 .21 8 g 19
25,4 (1) 3.95
28 4,84
30 5,55
31,75 (1 1/4) 6,20
32 6,31
35 7,55 0 0
381 (11/2) 8.50 -16 .25 8 e H 2.2.3.2
40 9.87
45 12,45
50 15,40 e
50,8 2) | 16,50
60 22,20
635 (2 1/2) | 24,50 0 0 25-3,5
70 30,20 -19 -30 . i i
76,2 3) | 35.50
80 39,50
100 61,65 0 0 0 " . 8/5-4.5
101,6 4 | 6365 .22 .35
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MECANIZADO DE EJES RECOMENDADOS

Chaflan
LONGITUD
B IR CHAFLAN .
mm L (mm) -
5 1,5 r/
8 1,6 Y —
10 1.5 560 ‘
12 2,0 s
16 2,0 A
20 2,0 h = i
30 2,0
40 3.0
50 3,0
60 3.0
80 3,0
Tolerancia de la longitud de corte
LONGITUD | TOLERANCIA
L"(mm) (mm)
d
<400 +0,5
400 - 1000 +0,8
1000 - 2000 +1.2
2000 -4000 +2,0 Ll
4000 - 6000 +3,0 = .
Rosca radial
DIAMETRO | METRICA T G X e
DEEJE min. max
(mm) {mm.) {(mm.) (mm.) (mm.) (mm.) (mm.)
12 M4 4 4 9 6 25 5
16 M5 b 5 11 8 2,5 6
20 M6 b 6 12 8 3.0 7
25 M8 5 8 15 10 3.0 9
30 M10 6 10 18 12 4,0 11
40 M12 8 12 22 16 4,0 13
50 M12 6 12 26 20 4,0 13
60 M12 8 14 35 25 4,5 13
80 M12 10 16 45 25 5,5 13
100 M16 12 20 55 40 8,5 17
Rosca axial
DIAMETRO METRICA
EJE
dmm Z
RN “ \
8-5 M4 -M5 DR @
16-22 M5 -M8 -\,
25-32 M10-M12 d —
35-45 M10-M16
46-60 M16 - M20 R
61-80 M16- M24 NERRRRRRRS
81 -110 M20- M30
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MECANIZADO DE EJES

Ranuras anillos de retencién segtin (DIN 471)

DIAMETRO m DIAMETRO m
EJE d, EJE D, m
d,mm | H11 H13 d,mm | H11 H13
8 08 09| 7.6 32 1,50 1,60 30,3 I
10 1,0 11| 9.6 35 1,50 1,60 | 33,0
12 1,0 1,1 11,5 40 1,75 1,85 37,5
14 1,0 1,1 | 13,4 50 2,002,20| 47,0 F I I
15 1,0 1,1 | 143 60 2,002,20| 57,0
16 1,0 1,1 | 15,2 70 2,502,70| 67,0
18 1.2 13| 17.0 80 2,502,70| 76,5
20 1,2 1,3 | 19,0 90 3,00 3,20 86,5
24 1,2 1,3 | 22,9 100 3,00 3,20| 96,5
25 1,2 1,3 | 23,9 110 4,00 4,20 | 106,0
30 15 1.6 | 28,6
EJEMPLOS

)

——
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Wacinicoe Wecdnicon
GABS GUIADO LINEAL GAEE GUIADO LINEAL

SOPORTE APOYO EXTREMO DE EJE PA
- B -
REFERENCIAS DIMENSIONES mm I
PESO
d h H A E L B 5 v ka. i
H7 0%
PA B 8 15 27 32 25 an 10 16 33 5.0 0,020
PA 12 12 20 35 a2 52 ran 12 20 43 35,5 0,019 H
PA 18 16 25 42 50 40,40 16 26 4,3 6.5 0,039
PA 20 20 30 50 60 45 an 20 32 4.3 8.0 0,066 £
PA 25 25 35 58 74 EQ1on 25 38 5.3 8,0 0,112
PA 30 30 40 68 B4 BB .oz 28 45 6.4 10,0 0,116 .
PA 40 40 50 B 108 B6 o 32 56 B4 12,0 0,292 1
PA 50 50 BO 100 130 1080 40 B2 g 14,0 1,740 I
PA 8O &0 75 124 160 132,50 a8 100 10,5 15,0 3,600 s ke 2l
PA 80 80 100 160 200 1700w 60 130 13 22.0 7,300
MATERIAL: PAB - ZAMAK
PA 12,16, 20,30, 40- AL. AS7G06Y33
PA 50, 60, 80 - Fundicién FLG 250 PAK
= U
REFERENCIAS DIMENSIONES mm |
PESO i 1 f
d h H A L E 5 T ] o) P u kg. | \\ 'IP L ‘B
He .05 0 0 O b
1
PAK 12 12 20 35 42 20 30 53 M6 13 16 5 3 0.06 i H
PAK 18 16 25 42 52 24 38 6.6 ME 18 17 [ 3 0.11 i B
PAK 20 20 30 50 B0 a0 42 B4 MID 22 21 7 5 0.18 : h
PAK 25 25 35 58 76 38 56 105 Miz 26 25 g B 0.35 N|
PAK 30 30 40 68 86 a0 G4 10.5 M12 26 28 10 6 0.48 | | '
PAK 40 40 50 86 108 48 B2 13.5 MI16 34 34 12 8 0.90 ! = 1 !
PAK 50 50 &0 100 130 58 100 175 M20 43 40 13 10 1.50 LI L a4 - L -
L E: -
MATERIAL: ALUMINIO 6060 -48 = A -
REFERENCIAS DIMENSIONES mm
PESOD PAC
d B L A E 5 v u kg.
H7
- E - - v -
PAC 12 12 42 20 23 30:003 5.5 12 4 0.15
PAC 18 16 50 20 27 3501 5.5 12 4 0,21 i
PAC 20 20 54 23 33 38.an 6.6 14 5 0,28 o
PAC 25 25 B0 25 42 42:am 6.6 16 5 0.41 i i
PAC 20 30 76 30 49 Edan 9.0 19 B 0,75 I
PAC 40 40 96 40 65 §8.an 1.0 28 B 1,65 _ u |
PAC 50 50 106 50 75 7501 11.0 36 8 2,60 B E d! ! 1 I IJ - A
! |
MATERIAL: FUNDICION FGL 250 'Slil 1 1
L
= B = | I

28 29



R R
GAES GUIADO LINEAL
SA
d
friel I—G—I |-F-|
T ;
NIl i — [ 0 —O-
il 1 | - -
. H e O &——D
Cermf ___i I |
[Tl 1 !
A -‘ Y ? ?
L E | 1027, , e W AT
- -B — - - 600 -
SAS
d G, e
i {;} Ci.'l o
E O 0 -~ 0
|
| S —E:'}“—' o L
LA
e E I 57 i g B Trad
L8 L 800
SAC / SACL
SAC

Hil_. Ir. e
T Y o BAGE
| .
| f
E: - @ @ ’ @
Laal, T ] 7
= TR i

30
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GUIADO LINEAL

DIMENSIONES mm

PESO
REFERENCIA| 4 H B ¢ D E F & A | W kg.
015 matro
SA16 16 30 48 5 10 33 5.5 5.5 9.5 55 100 0,67
SA 20 20 8 56 6 1 7 8,5 6.5 11.0 65 100 0,98
SA 25 25 42 60 6 14 42 6,5 8.5 14,0 85 120 1.10
SA30 30 53 74 8 14 51 8.5 9,0 170 105 150 1.73
SA40 40 80 78 8 18 55 85 11,0 190 125 200 1,93
SA50 50 75 98 10 22 63 1,0 13,0 19,0 12,5 200 2,90
SA 60 80 80 100 12 30 72 11,0 150 220 145 200 3,60
DIMENSIONES mm et d
REFERENCIA | 0 5 c a E F I A i ] kg.
D02 meatro
SAS 12 12 22 40 5 50 29 4.5 4,5 8.0 45 75 0,47
SAS 18 16 26 45 5 50 33 5,5 5,5 9.5 55 100 0,56
SAS 20 20 32 52 6 50 37 6.5 6,5 11,0 85 100 0,81
SAS 25 25 36 57 6 50 42 6.5 9.0 14,0 85 120 0,92
SAS 30 30 42 69 7 50 51 9,0 11,0 170 105 150 1.24
SAS 40 40 50 73 8 50 55 920 11,0 19.0 125 200 1.60
SASS0 50 &0 84 g 46 63 11.0 13.0 19.0 125 200 2,16
SAS B0 60 &8 g4 10 46 72 11.0 15,0 22.0 145 200 2,75
REFERENCIA DIMENSIONES mm T
sac | sacL | d h H A ™M E F T o] P B N R u v kg.
‘0,02 0,02 0,15 0.15 DINS1Z DINgI2 DIN7oso| ™Metre
sAcL20l 20 75 52 15 83 15 - 100 B85 85 30 11 ME<16 ME*45 6 1.1
SAC 20 20 75 5215 B3 8 22 75 85 85 30 11 MEx16 MEX45 6 1.0
sacL2s| 25 100 62 20 10.8 18 - 120 140 11,0 36 15 M8»20 MEx50 8 1,5
SAC 25 25 100 62 20 10,8 10 26 75 140 11,0 36 15 M8 =20 M8x50 8 1.3
SACL30| 30 1255 72 25 11,0 21 - 150 14,5 13,5 42 17 M10%25 M10x60 10 2.1
SAC 30 30 125 72 25 11,0 12 30 100 145 135 42 17 M10%25 M10x60 10 1.9
sacL40| 40 150 88 30 150 25 - 200 175 160 50 21 M12x30 MI2x70 12/10 3.0
SAC40 40 150 88 30 150 12 38 100 17.0 160 50 21 M12x30 M12%70 12 2,7
SACLS0| 50 17,5 105 35 190 30 - 200 21,5 190 60 25 M14x35 M14x80 14/12 4,2
SACE0 50 17,5 105 35 19,0 15 45 100 21.0 190 60 25 M14x35 M14x80 14 3.7
MATERIAL: ALUINIO 6060 - 45
n
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MESA DE DESLIZAMIENTO

A
" E &
T
B A B
|
1IN T T -
& L H | L]
L | A T T — {1
| ) T ——— e —F e
| ] \ i ] m L] ¥
‘ : ﬂ : —l 'R N A b ! Y T
L R - —l --S =
= BRIDA APOYADA MESA TB BRIDA SUSPENDIDA
BEA BEB
REFERENCIA DIMENSIONES mm CARGAS
Din Est BESD
d A H h C D E R S T N c Co kg.
kg/
50 Km| "9
TB 8 8 65 23 11,5 24 16 55 32 4.3 M5 1" 123 187 0.26
TB 12 12 85 32 16,0 34 22 73 42 5,3 M6 13 244 361 0,60
TB 16 16 100 36 18,0 38 26 88 54 5,3 M8 13 270 416 0,90
TB 20 20 130 46 23,0 48 32 115 72 6,4 M10 18 471 733 1,90
TB 25 25 160 56 28,0 58 40 140 88 8.4 M12 22 561 897 3,60
TB 30 30 180 64 32,0 67 47 158 96 10,5 M12 26 897 1571 5,20
TB 40 40 230 80 40,0 84 62 202 122 13,6 M16 34 1234 2300 10,5
TB50 50 280 96 48,0 100 75 250 152 13,6 M16 34 2188 4545 18,0
REFERENCIA DIMENSIONES mm
PESO
d A H R | B S T K F G kg.
+0.013
T “0.15 :0.15
BEA 8 | BEB 8 8 65 23 32 12,5 12 55 M5 1" 52 22 0,20
BEA 12| BEB12| 12 85 32 42 18,5 14 6.5 M6 14 70 28 0,10
BEA 16 16 100 36 54 20,0 18 9,0 M8 16 82 32 0,16
BEA 20 | BEB 16| 20 130 46 72 25,0 20 11,0 M10 21 108 42 0,30
BEA 25 25 160 56 88 30,0 25 13,5 M12 26 132 52 0.55
BEA 30 | BEB 20| 30 180 64 96 35,0 25 13,6 M12 29 150 58 0,70
BEA 40 40 230 80 122 44,0 30 17.5 M16 36 190 72 1,30
BEAS5S0 | BEB25| 50 280 96 152 52,0 30 17,5 M16 44 240 88 1,90
Ejemplo de pedido:
BEB 30
1TB 25 + 2 BEA 25 longitud 650
BEB 40 Longitud total de los ejes
BEB 50

Referencia de los apoyos de los extremos
Referencia del conjunto de la mesa con rodamientos

MATERIA: TB, BEA, BEB = Aluminio 6060-48
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.GAES

MESA DE DESLIZAMIENTO SOBRE RODAMIENTOS ABIERTOS

A
- d
d D ‘
i <
i /\t JN h
HR]
-ty /
' 3 f\\ / 1
i1 ¥>\
[l .
0 / \VZ "
| 7 | X -
N LD
B S
\
W ‘\ — S
S . A
REFERENCIA DIMENSIONES mm CARGAS
Din Est EE3Q
d A H 0:13 D E R S T N w a c Co
+0, kg/
-0,021 50 Km kg kg
TBO 12 12 85 30 18 22 73 42 5,3 M6 13 7.5 78 197 292 0.50
TBO 16 16 100 35 22 26 88 54 B,3 M6 13 10,0 78 218 336 0.70
TBO 20 20 130 42 25 32 115 72 6,4 M8 18 10,0 60 381 93 1.60
TBO 25 25 160 51 30 40 140 88 8,4 M10 22 12,5 60 454 726 3.00
TBO 30 30 180 60 35 47 158 96 10,5 M12 26 12,5 50 726 1272 4.50
TBO 40 40 230 77 45 62 202 122 13,5 M16 34 16,8 50 999 1863 9.40
TBO 50 50 280 93 b5 75 250 152 135 M16 34 21,0 50 1772 3681 16.00
MATERIA: ALUMINIO 6060 -48
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GUIAS DERODILLOS CRUZADOS

Las guias deslizantes se templan hastael nucleo obteniendose una dureza HRC 60+2. En
su fabricacion se utilizan aceros especials y en las diferentes fases de acabado se controla
la geometria, dureza y rugosidad de la superficie de deslizamiento.

Dureza: Tiene gran importancia en cuanto que representa uno de los factores que deter-
mina la duracion de la misma.

Una dureza de 58 HRC, corresponde a un factor dureza de Fd =1, lo que asegura una 6ptima
condicion de trabajo.

Durezas inferiores ab8 HRC, corresponden afactores de dureza inferiores, que la capacidad
de carga.

Temperatura: Latemperatura de trabajo igualmente ejerce una influencia notable sobre la
duracién de la guia.

Atemperaturas superiores a 150 deben aplicarse el factor corrector Ftde acuerdo con la
tabla.

La tabla muestra losfactores de correccién a diversas temperaturas. Si la capacidad de
carga de un elemento rodante es por ejemplo, 72kg con una temperatura de 250° serade
72 X 0, 75kg = 54 kg.

Aceleracion: Se permite una aceleracién méaxima de 50m/seg”

Velocidad: La velocidad maxima permitida es de 100m/min.
velocidades superiores deben ser consultadas con nuestro dpto. Técnico.

Proteccidon: Es necesario que las guias se protejan de las impurezas sean liquidas o sélidas.

MONTAJE DE GUIAS EN TAMDEN

Es posible el montaje en tandem de las guias, cuando la aplicacién exige una longitud su-
perioralaindicada en el catalogo. Elgrado de precisiéon es el mismo que el de la guia stan-
dar, asi como lasuavidad del movimiento.
En el caso de suministro de guias en tandem las mismas vienen numeradas afin de obtener
un optimo montaje.

? : | 0[0 i1 |

| 22 3[3 |

Lubricacién: Las guias se suministran con un aceite de proteccién muy fluido, aplicado en
la fase de montaje.

Se puede utilizar niebla de aceite o grasas saponizadas de litio KP2K segin DIN 51502 y
51825.

Vida: Lavida de la guia se calcula de acuerdo a la ecuacion:

Donde: "

Dm = Duracion nominal expresada en metros Dm :(_P_)TX 2 51 05
P = Capacidad de carga maxima admisible por F £
elemento rodante expresada en kg. (Ver tabla7)

F = Cargaaplicada sobre cada elemento rodante expresado en kg.

Igualmente se puede calcular lavida de la guia, expresada en horas de trabajo Segunla
ecuacion:

Donde: 833

Dh = Duracion nominal expresada en horas Dh=——"—"— X Dm
C X Nc

C = Carreraexpresadaen mentros

Nc = Ndmero de ciclos por momento
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CONDICIONES PARA EL MONTAJE DE LAS GUIAS

Calculo de la longitud de las jaulas

L C/2
Q = Intereje de lasjaulas
L = Longitud dela guia R B I
C = Carrera s 3
Lg = Longitudde la guia . 7,
NR = Ndamero de rodillos BB I
t = Paso de los rodillos [ C——
F = Fuerzaefectiva sobre las guias LG _|
P = Maximacargadinamica unitaria
NRP= Ndmero de rodillos portantes cr2 L

PM = Maxima carga dindmica del movimiento

Supongamos que hemos elegido la guiatipo GR9/400. Longitud de la carrera
C =250 mm. Lalongitud delajaula se calculade larelaciébnlLg =L-1/2C=400-(250:2) =
Lg275 mm.

Enlaeleccidon de lalongitud de la guia, en funcion de un determinado recorrido, se deben
tener en consideracion los siguientes puntos:

1) Sila guia tiene una longitud inferior a400 mm. Seran aceptables todos los recorridos
desde Tmm. a2/3delalongitud de la misma guia.

2) Silaguia tiene una longitud mayor de 400 mm. Seran aceptables todos los recorridos de
1T mm. hasta la misma longitud de la guia.

En un deslizamiento formado por cuatro guias de igual longitud cada una, la parte moévil
solo puede sobresalir la mitad de su longitud.

'_
ral—=
O

Calculo del nimero de los rodillos de una jaulay
de la capacidad de carga correspondiente

De larelacién precedente Lg = 275mm. Tipo de guia GR9. Rodillo diametro 9 mm. Analizan-
do latabla7, encontraremos el valor del paso "t" relativo al rodillo escogido. (18mm.) Por
lotantoNR=Lg275:1t18 = 15,

Es importante considerar que los rodillos portantes son exactamente la mitad de 15 en
posicién alternada. La maxima capacidad de cargadel conjunto estando éste compuesto
por 2 jaulas, equivale alasuma de los rodillos de una sola jaula.

Siendo la capacidad de carga de un rodillo de 100 kg, la capacidad total sera de 100X 15
rodillos = 1500 kg.
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GUIAS NORMALIZADAS SOBRE RODILLOS GR ..

| i L] L1
@ T 0K T
i il 1L
\ Ll L 11 It IR
il e c g g c
--e-—o L
A-03
TIPO PESO
REFERENCIA | -4 GUIA L g c D A B J (& e f v M
gr.
GR 1020 02 20| 1x10
GR 1030 03 30| 2x10
GR 1040 04 40| 3x10
GR 1050 05 50| 4x10
o GR 1060 06 60| 5x10
GR 1070 07 70| 6x10| 50| 1,5 8,5 4 39 1.8 | m2 |1.65] 30/ 1.1
GR 1080 08 80| 7x10
GR 1090 09 90| 8x10
GR 1100 10 100| 9x10
GR1120 12 120 [ 1110
GR 1140 14 140 [ 13x10
GR 20320 06 30| 1x15
GR 2045 09 45| 2x15
GR 2060 12 60| 3%15
GR 2075 15 75| 4x15
GR 2090 18 90| 5x15
GR2 GR 2105 22 105| 6x15| 75| 20| 120 6 55| 25 | m3 | 250] 4,3 1,4
GR2120 25 120 7x15
GR2135 28 135| 8x15
GR 2150 31 150 | 9x15
GR 2180 37 180 | 11%15
GR2210 44 210 13x15
GR 2050 23 50| 1x25
GR 3075 34 75| 2x25
GR2100 45 100| 3x25
GR2125 56 125 | 4x25
GRS GR 32150 67 150 | 5x25
GR3175 78 175| %25 [125]| 3.0 180 8 81| 35 | M4 |[3.30] 60| 3.1
GR 2200 89 200| 7x25
GR3225 100 225| 8x25
GR 3 250 111 250 | 9x25
GR 3275 122 275 | 1025
GR 32300 133 300 | 11x25
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GUIAS TIPO GR..

GUIADO LINEAL

REFERENCIA TiPO Py
DEGUIA GUIA L g c D A B J c e f Vv M
gr.
GR& 100 145 | 100 | 1x50
GR& 150 220 | 150 | 2x50
GR& 200 295 | 200 | 3x50
GR6 250 370 | 250 | 4x50
GRE GR & 300 445 | 300 | 5x50
GRE 350 520 [ 350 | 6x50 25 6 | 31 15 | 13,9 6 M6 52 (100 | 5,2
GR 6 400 595 | 400 | 7x50
GR& 450 670 | 450 | 8x50
GR& 500 745 | 500 | 9x50
GR& 550 815 | 550 | 1050
GRE& 600 885 | 600 | 10x50
GR9 200 630 | 200 | 1x100
GR9 200 945 | 300 | 2x100
GR 9 400 1260 | 400 | 3x100
GR 9 500 1575 | 500 | 4x100
GR 9 600 1890 | 600 | 5x100
GR3 GR9 700 | 2205 | 700 | 6x100| 50 | 9o | 44 | 22 |19,7| 9 |m8 | 68110 |62
GR 9 800 2520 | 800 | 7x100
GR9 900 2835 | 900 | 8x100
GR9 1000 | 3150 |1000 | 9x100
GR9 1100 | 3465 |1100 | 10X 100
GR9 1200 | 3780 |1200 | 11x100
GR 12 200 1040 | 200 | 1x100
GR 12 200 1565 | 300 | 2x100
GR 12 400 2090 | 400 | 3x100
GR 12 500 2615 | 500 | 4x100
GR12 GR 12 600 3140 | 600 5x100 | 50 | 12 58 28 | 259 12 | M10| 85135 | 8,2
GR 12 700 3665 | 700 | 6x100
GR 12 800 4190 | 800 | 7x100
GR 12 900 4715 | 900 | 8x100
GR12 1000| 5240 [1000| 9x100
GR12 1100| 5765 [1100 | 10100
GR12 1200| 6290 [1200 | 11x100
GR 15 300 2380 | 300 | 2x100
GR 15 400 3160 | 400 | 3x100
GR 15 500 3950 | 500 | 4x100
GR 15 600 4740 | 600 | 5x100
GR15 GR 15 700 5530 | 700 | 6x100| 50 [ 15 | 71 3 |31,9| 14 | m12| 10,3|16,5 | 10,3
GR 15 800 6320 | 800 | 7x100
GR 15 900 7110 | 900 | 8x100
GR15 1000| 7910 [1000| 9x100
GR15 1100| 8710 [1100 | 10x 100
GR 15 1200| 9480 [1200 | 11x100
GR 18 300 3140 | 300 | 2x100
GR 18 400 4190 | 400 | 3x100
GR 18 500 5240 | 500 | 4x100
GR 18 600 6290 | 600 | 5x100
GR18 GR 18 700 7340 | 700 6x100| 50 [ 18 | 83 40 | 37,4 18 | M14| 125|185 | 12,2
GR 18 800 8390 | 800 | 7x100
GR 18 900 9440 | 900 | 8x100
GR 18 1000| 10490 [1000| 9x100
GR18 1100| 11540 [1100 | 10100
GR 18 1200| 12590 [1200 | 11100
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JAULAS
TIPO CC
, " i ye
De rodillos cruzados no retenidos, utilizable Q"
en las guias GR1-+-GR2, Recorrido horizontal A% 3 @
y vertical. S6lo paso normal. Material: latén. A e —
~ t

TIPO AA

De rodillos cruzados retenidos, utilizable en Q'
las guias GR3 --GR15. Recorrido horizontales. L 9 @ 9 8 9
t

e3

Sélo paso normal. Material: laminado en acero.

TIPO BB

De rodillos cruzados retenidos, utilizable en A

las guias GR3 < GR12. Recorridos horizontales {S) w
y verticales con guias de diversalongitud y

con velocidades bajas. Sélo paso normal.

TIPODD

De rodillos cruzados no retenidos, untilizable 7
en las guias GR3 --GR18. Recorrido verticales )
v horizontales con fuertes aceleraciones; DD3
s6lo paso normal, DD12 sélo paso reducido,
DD6 - DD 18 paso normaly paso reducido.
Material: laton.

TIPO JJ

De bolas no retenidas, utilizable en las guias
GR1+-GR3; en movimiento horizontal y vertical.
Sélo paso normal. _J Eg
Material = laton.

Con bolas retenidas, utilizable en las guias GR3 paso t = 4. Material:polaimida.
Con bolas retenidas, utilizable en las guias GR6 s6lo paso t1. Material:polaimida.
Con bolas retenidas, utilizable en las guias GR9 ~GR18 s6lo paso t1.

Material = laton

o™
@

00000

| t/t

Kg Kg.
REFERENCIA | D t t1 d | d2 | d3 | f e | o1 | e2 | e3| @ P P P P

rodillo| bola [rodillo| bola
GR1 15| 3 0,5 | 05 : 35| 35 | - 4| o5 52| 06
GR2 20| 4 0.8 | 0.8 : - o 55| 55 | - 6 | 1.6 75| 2.
GR3 30 s - lo5 |10 | 1O L0121 T75] 79 .13 10 | 22| 130]| 3.1
GRS 60| 12 9 log |27 27|15 ] 20 (140 14509 . | 21 40 | 60| 520]| 7.8
GR9 90| 18 | 1 |10 |30 |30 |20 [ 30 195 500] . | 32 | 100 | 10,0 |130,0 | 13,
GR12 120 22 | '8 |12 |40 | 40 | 25 | 35 [250 550 | . | 37 | 175 | 15,0 | 227.0 | 19,0
GR15 150] 28 | 29 [ 1,2 |50 | 20 - - 380 (350 - : 315 | 25,0 | 409,0 | 32,0
GR18 18,0 | 33 | 25 - |60 | 80 - - - |a00| - - 550 | 30,0 | 720,0 | 40,0

Tabla?7
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TERMINALES

GA = Para aplicaciones horizontales.

GB = Para aplicaciones verticales y

horizontales con fuertes aceleraciones.E;\

GB = Paraaplicaciones verticales y
horizontales (pueden estar dotadas

()

de rascadores)

o)

9 i
Jmk

)

TIPO DE GUIA ] GR1 [ GR2 | GR3 ] GR6 ] GR9 | GR12 | GR15 | GR18
Al 1.5 - 2 3 3 3 5,3 5,3
A2 - 3 2 3 4 5 6,0 6,0
A3 - - 5 6 7 8 9,0 9,0
Tabla 8
TORNILLOS DE ANCLAJE
Ofrecen las siguientes ventajas:
- . O\ dn
e La posibilidad de montar la guiaincluso NN ! =l
donde la estructura portante no ha estado X ; [T ] 7 s
taladrada adecuadamente. %[% & j do
® Laeliminacion de los errores de agujero a 18 > i
agujero que inevitablemente se producen ATV A [T]
durante el tratamiento térmico. =
® La posibilidad de montar las gu as enel JdL

caso en que la guia apoyada sean utilizad-
os tornillos pasantes.

DIMENSIONES GR3 GR6 ] GR9 [ GR12
1 12,0 20,0 30,0 40,00

N 5,0 8,0 85 11,30

do 28 3.9 4,6 6,25

g M3 M5 M6 M8

o 3.0 5,0 6.0 8,00

> 7,0 12,0 18,0 23,00

t 5,0 8.0 12,0 17,00

: 2,5 4,0 5.0 6,00

Tabla 9
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TABLA DE EQUIVALENCIAS

GAES SKF INA STAR THK IKO
BEA.. LEAS..A
BEB.. LEAS..B
EJE + SA TSWW.. 1011
EJE + SAC TSCW..
EJE + SACL TSSW.. 1015
EJE + SAS LRCB.. TSNW.. 1014
EJECROMADO LJMH..
EJEHUECO LJMT.. WH..
EJEINOX LJMR..
EJE XC55 LIM.. W..
KB.. LBAR.. KB.. 0600..00 LME.. LBE:.
KB..AJ LBAS.. KBS.. 0610..00 LME..AJ LBE..AJ
KB..OP LBAT.. KBO.. 0630..00 LME..OP LBE..OP
KB..UU LBAR..2LS KB..PP 0602..10 LME..UU LBE..UU
KB..UUAJ LBAS..2LS KBS..PP 0612..10 LME..UUAJ LBE..UUAJ
KB..UUOP LBAT..2LS KBO..PP 0632..10 LME..UUOP LBE..UUOP
KH.. LBBS.. KH.. 0658..00
KH..PP LBBS..2LS KH..PP 0658..40
PA.. GW..
PA..MOD GWA.. 1056..00
PAC. 1057..00
PAK. LSNS.. GWN..B 1058..06
PAKB LSHS.. GWH..B
PR.. LHCR..
PR..OP LHCT..
PR..AJ LHCS..
PR..UU LUCR..2LS KGBA..PP 1065.2..00
PR..UUAJB LUCE..2LS 1066.6..40
PR..UUAJ LUCS..2LS KGBAS..PP 1066.2..00
PR..UUB LUCD..2LS 1065.6..40
PR..UUQP LUCT..2LS KGBAOQ..PP 16.2..00
PR..UUOPAJ 1068.2..00
PR..UUOPAJB 1068.6..40
PR..UUOPB LUCT..BH2LS/LUCF..2LS 1067.6..40
PRA..UU LUAR..2LS KGB..PP
PRA..UUAJ LUAS..2LS KGBS..PP
PRA..UUOP LUAT..2LS KGBO..PP
PRC..UUAJB LUNE..2LS KGNS..PP 1036..00
PRC..UUB LUND..2LS KGN..PP 1035..00
PRC..UUOPAJB 1038..00
PRC..UUOPB LUNF..2LS KGNO..PP 1037..00
PREF.. 1081.1..
PRT.. LDCR..
PRT..OP LDCT..
PRT..UU LTCR..2LS KTB..BPP
PRT..UUAJB 1032..20
PRT..UUB LTCD..2LS 1085..20
PRT..UUOP LTCT..2LS KTBO..BPP
PRT..UUOPAJB 1331..30
PRT..UUOPB LTCF..2LS 1087..20
SA..(sintaladro T1) 1050.1..00
SA..(sintaladro T2) 1050.2..00
SA..(sintaladro) 1050.0..00
SAC.. 1054.1..00
SACL.. 1054.2..00
SAS..(sintaladro) 1050.5..00
SAS..(taladro T1) 1050.6..00
SAS.. (taladro T2) 1050.7..00
TB.. LOCR..2LS
TB..UU + BEA 1040.7..00
TB..UUQP + SAS 1045.1..00
TB..UU + BEB 1040.8..00
TBO.. LOCT..2LS
TK..UU LBCD..2LS KN..PP 0670..00
TK..UU LBCR..2LS 0732..40
TK..UUOP LBCF..2LS KNO..PP 0671..00
TK..UUOP LBCT..2LS/LBHT..2LS 0733..40
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