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Bienvenidos a HIWIN

HIWIN.

Motion Control and System Technology

Junto a los ejes de motores lineales completos y los
sistemas de motores lineales, HIWIN también ofrece
componentes de motores lineales para el diseno
de ejes customizados. Los motores lineales cons-
tan del primario (forcer) con el bobinado del motor
y del secundario (estator) con la pista de imanes
permanentes.

Combinando diferentes estators, se pueden crear
carreras de largas distancias. Igualmente, se pueden
emplear diversos forcers en un solo eje de motores
lineales. Estos pueden ser controlados independiente-
mente, o también pueden ser conectados en paralelo
para incrementar la fuerza de salida.

Los ejes de posicionamiento presentados en este
catalogo hacen posible realizar numerosas tareas
de posicionamiento. Para labores que no puedan ser
solucionadas con ejes estandar, los ingenieros de
HIWIN estéan a su disposicion para lograr una respuesta
optimizada. El formulario presentado al final de este
catalogo sirve para que nuestros ingenieros creen un
diseno preliminar.
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Motores lineales
Descripcion del
producto

Serie LMSA

Alta densidad de fuerza
Buena respuesta dinamica
Perfil bajo

Serie LMC

Extremadamente dindmico
Sin fuerza cogging
Diseno para aplicaciones de vacio opcional

Serie LMSC

Gran constante de fuerza

Posibilidad de enfriamiento por agua

Compensacion de las fuerzas de atraccion

Nula fuerza de atraccion en los elementos de guiado
Posibilidad de utilizar diferentes forcers en un solo estator
Cualquier carrera es posible

Serie LMT

Baja masay alta aceleracion
Extremadamente dindmico

Sin fuerza cogging y sin contacto
Hueco de aire amplio y facil montaje
Sin desgaste

Multiples forcers

Serie LMFA

Serie PG

HIWIN.

LMC

LMSC
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Motores lineales
Serie LMSA

2. Serie LMSA
2.1. Caracteristicas principales de los LMSA

Los motores lineales LMSA serie lineal se caracterizan
por una densidad de energia extremadamente alta

con diseno muy plano. Debido a sus dimensiones
reducidas, las unidades pueden funcionar de manera
muy dindmica. Su movimiento fluido se logra gracias a
la disposicion optimizada de imanes permanentes en el
estator.

- Alta densidad de fuerza

- Diseno compacto

- Alta aceleracion

- Imanes permanentes del estator cubiertos de resina
Epoxy

2.2. Diagrama de fuerzas de los LMSA
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Motores lineales
Serie LMSA

2.3. Referencias de pedido de los LMSA

Referencia de pedido (fércer])

| LvsA (RERERNN L

| 1
LMSA Nada: Modelo estandar
L: Modelo rapido

Dimension

Referencia de pedido (estator)

IOy « HEEl

LMSA Longitud del estator (mm)
1: 120
2: 180
3: 300
I 1

Anchura del estator: Modelo de estator:

1: Para los LMSA1 S: Estandar

2: Para los LMSA2 C: Customizado

3: Para los LMSA3
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2.4. Caracteristicas técnicas de los LMSA
2.4.1. Caracteristicas técnicas de los LMSA1
Grafica Fuerza - Velocidad (Tensién DC bus: 600VDC)
1000 1000
) -I'_ - - Fc L L 1 ] Fc
800 800 |
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L Velocidad (m/s) Velocidad (m/s)
Datos técnicos
Simbolo Unidad LMSA11 LMSA11L LMSA12 LMSA12L LMSA13 LMSA13L
Fuerza continua (a T2 maxima) Fe N 103 205 308
Corriente continua (a T2 maxima) lc Acit 2,1 4,7 4,2 9.4 6,3 14,1
Fuerza pico (durante 1 segundo) E N 289 579 868
Corriente pico (durante 1 segundo) lp Acit 6,3 14,1 12,7 28,3 19,0 42,4
Fuerza continua Ks N/Aest 48,6 21,7 48,6 21,7 48,6 21,7
Fuerza de atraccion Fa N 770 1540 2310
Constante de tiempo eléctrica Ke ms 4,4 4,3 4,5 4,1 4,4 4,0
Resistencia ' Ras 0 8,4 1,7 4,1 0,9 2,8 0,6
Inductancia’ L mH 37,1 7.3 18,5 3,7 12,4 2,4
Constante back EMF Ky Verr/ (m/s) 28,1 12,6 28,1 12,6 28,1 12,6
Constante de motor Km N /vW 13,7 13,6 19,6 18,7 23,7 22,9
Resistencia térmica Rin °C /W 1,23 0,63 0,41
Sensor de temperatura 3 PTC SNM 120 en Serie
Voltaje DC de bus maximo v 600
Radio minimo de doblaje del cable del motor Rbend mm 69
Paso de polo 21 mm 30
Temperatura maxima del bobinado Trmax °C 120
n 3 6 9
Masa del forcer Me kg 0,7 1,4 2,1
Le mm 118 223 328
Masa del estator Ms kg /m 2,7
Longitud del estator / Distancia N Ls mm 120mm / N=2, 180mm / N=3, 300mm / N=5
Altura Total H mm 34

Todas las especificaciones de la tabla (excepto las dimensiones] tienen un £10% de tolerancia a 25 °C de temperatura ambiente.
1) Linea a linea
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Motores lineales
Serie LMSA

Dimensiones forcer
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HIWIN.
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Motores lineales
Serie LMSA
2.4. Caracteristicas técnicas de los LMSA
2.4.2. Caracteristicas técnicas de los LMSA2
Gréafica Fuerza - Velocidad (Tensién DC bus: 600VDC)
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Velocidad (m/s) Velocidad (m/s)
Datos técnicos
Simbolo Unidad LMSA21 LMSA21L LMSA22 LMSA22L LMSA23 LMSA23L
Fuerza continua (a T2 maxima) Fe N 181 362 544
Corriente continua (a T2 maxima) lc Acit 2,0 A 3,9 8,8 5,9 13,1
Fuerza pico (durante 1 segundo) E N 512 1023 1535
Corriente pico (durante 1 segundo) lp Acit 59 13,1 11,8 26,3 17,6 39,4
Fuerza continua K N/Aest 92,5 41,4 92,5 41,4 92,5 41,4
Fuerza de atraccion Fa N 1288 2576 3864
Constante de tiempo eléctrica Ke ms 4,6 4,6 4,9 4,6 4,9 4,8
Resistencia ' R2s 0] 13,8 2,8 6,8 1,4 4,6 0,9
Inductancia’ L mH 64,0 12,8 33,0 6,4 22,4 4,3
Constante back EMF Ku Verr/ (m/s) 53,4 23,9 53,4 23,9 53,4 23,9
Constante de motor [ N/VW 20,3 20,2 28,9 28,6 35,2 35,6
Resistencia térmica Rin °C /W 0,87 0,44 0,29
Sensor de temperatura 3 PTC SNM 120 en Serie
Voltaje DC de bus maximo v 600
Radio minimo de doblaje del cable del motor Rbend mm 69
Paso de polo 21 mm 30
Temperatura maxima del bobinado Trmax °C 120
n 3 6 9
Masa del forcer Me kg 11 2,2 3,3
Longitud del forcer Lr mm 118 223 328
Masa del estator Ms kg / mm 4,8
Longitud del estator / Distancia N Ls mm 120mm / N=2, 180mm / N=3, 300mm / N=5
Altura Total H mm 34

Todas las especificaciones de la tabla (excepto las dimensiones] tienen un +10% de tolerancia a 25 °C de temperatura ambiente.

1) Linea a linea
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Motores lineales
Serie LMSA

Dimensiones forcer
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Motores lineales
Serie LMSA
2.4. Caracteristicas técnicas de los LMSA
2.4.3. Caracteristicas técnicas de los LMSA3
Grafica Fuerza - Velocidad (Tensién DC bus: 600VDC)
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Velocidad (m/s) Velocidad (m/s)

Datos técnicos

Simbolo Unidad LMSA31 LMSA31L LMSA32 LMSA32L LMSA33 LMSA33L
Fuerza continua (a T2 maxima) Fe N 292 583 875
Corriente continua (a T2 maxima) lc Acit 2,0 4,5 4,0 8,9 6,0 13,4
Fuerza pico (durante 1 segundo) Fo N 823 1646 2469
Corriente pico (durante 1 segundo) lp Acit 6,0 13,4 12,0 26,8 18,0 40,2
Fuerza continua Ki N/Aeis 145,8 65,2 145,8 65,2 145,8 65,2
Fuerza de atraccion Fa N 2120 4240 6360
Constante de tiempo eléctrica Ke ms 4,9 4.9 4,9 4,9 4,9 5,0
Resistencia ' Ras 0 19,2 4,0 9,6 2,0 6,4 1,3
Inductancia ' L mH 94,1 19,6 47,1 9,8 31,3 6,5
Constante back EMF Ky Vert/(m/s) 84,2 37,7 84,2 37,7 84,2 37,7
Constante de motor Km N/vW 27,2 26,6 38,4 37,7 47,0 46,7
Resistencia térmica Rin °C/W 0,60 0,30 0,20
Sensor de temperatura 3 PTC SNM 120 en Serie
Voltaje DC de bus maximo v 600
Radio minimo de doblaje del cable del motor Rbend mm 69
Paso de polo 21 mm 30
Temperatura maxima del bobinado Trmax °C 120

n 3 6 9

Masa del forcer Me kg 1,9 3,8 5,7
Longitud del forcer Lr mm 118 223 328
Masa del estator Ms kg /m 8,5
Longitud del estator / Distancia N Ls mm 120mm / N=2, 180mm / N=3, 300mm / N=5
Altura Total H mm 36

Todas las especificaciones de la tabla (excepto las dimensiones] tienen un +10% de tolerancia a 25 °C de temperatura ambiente.
1) Linea a linea
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Motores lineales
Serie LMSA
Dimensiones forcer
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Motores lineales
Serie LMC

3. Serie LMC
3.1. Caracteristicas principales de los LMC

Los motores lineales sincronos LMC de HIWIN son los
sprinters de la categoria. Son ligeros y extremadamente
dindmicos. Esto es debido a su primario (fércer) sin
nlcleo con bobinado epoxy, ya que pesa muy poco.

El secundario estd compuesto por un estator con forma
de U hecho con imanes permanentes.

- 3 fases

- Extremadamente dindmico

- Buena sincronizacion y consistencia a alta velocidad
- Baja inercia y alta aceleracion

3.2. Diagrama de fuerzas de los LMC
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Motores lineales

Serie LMC
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Motores lineales
Serie LMC
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Motores lineales
Serie LMC
3.3. Referencias de pedido de los LMC
Referencia de pedido (fércer)
LMC 47
T 1
LMC Nada: Modelo estandar
L: Modelo rapido
Dimensidn

Referencia de pedido (estator)

LMC A 1

LMC

Longitud del estator (mm)
LMCA /LMCB/LMCC

0: 128

1: 192

I
Anchura del estator:
A: Para los LMCA
B: Para los LMCB
C: Para los LMCC
D: Para los LMCD
E: Para los LMCE
F: Para los LMCF

3:320
LMCD / LMCE / LMCF
1: 120
B: 180
2: 300

Modelo de estator:
S: Estandar
C: Customizado
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Motores lineales
Serie LMC
3.4. Caracteristicas técnicas de los LMC
3.4.1. Caracteristicas técnicas de los LMCA, LMCB, LMCC
Gréafica Fuerza - Velocidad (Tensién DC bus: 330VDC])
70 200 250 i F
&0 = LMCAS 160 —\LMEBA MCCB ¢
_ B E LMCAS| ]EE - \— LMCEE _ o — LMCTT
Z b MK 2 i R
8oy IMCA3| & 100 [ — | ©
g Hr g B0t L\ g 100
£ VI T 2
- =
[ i L
Ve b e R R S 05 T 1 b § u
Velocidad (m/s) Velocidad (m/s) Velocidad (m/s)
Datos técnicos
Simbolo  Unidad LMC LMC LMC LMC LMC LMC LMC LMC LMC LMC LMC LMC LMC LMC LMC
A2 A3 A4 A5 A6 B2 B3 B4 B5 Bé6 B7 B8 BA C7 C8
Fuerza continua (a T2 maxima) Fc N 24 34 45 52 62 36 54 73 91 109 128 145 181 171 195
Corriente continua (a T2 maxima) le Acit 23 21 21 18 18 20 20 20 20 20 20 20 20 20 20
Fuerza pico (durante 1 segundo) Fo N 96 136 180 208 248 144 216 292 364 436 512 580 724 684 780
Corriente pico (durante 1 segundo) Ip At 92 84 84 72 72 80 80 80 80 80 80 80 80 80 80
Fuerza continua Ks N/Acss 10,6 15,8 21,2 28,2 33,8 18,1 27,2 36,3 454 54,5 635 725 90,6 854 97,5
Constante de tiempo eléctrica Ke ms 04 03 03 03 03 04 04 04 04 04 03 03 03 03 03
Resistencia’ Ras 0 27 41 54 67 82 36 54 71 90 10,7 12,6 146 17,9 158 18,2
Inductancia’ L mH 10 14 19 23 28 14 19 26 32 38 44 50 62 55 63
Constante back EMF Ku Ver/[m/s) 59 88 11,9 145 17,4 10,1 15,2 20,0 24,8 29,3 34,7 40,0 50,0 45,4 51,9
Constante de motor Km N /vW 52 65 75 91 98 7,7 95 11,2 12,4 13,6 14,7 155 17,5 17,6 18,7
Resistencia térmica Rin °C/W 2,80 2,21 1,68 1,84 150 2,77 1,85 1,41 1,11 0,93 0,79 0,68 0,56 0,63 0,55
Sensor de temperatura 3 PTC SNM 100 en Serie
Voltaje DC de bus maximo v 330
Ezfizor:\::imo de doblaje del cable Ruens mm 375
Paso de polo 21 mm 32
Temperatura maxima del bobinado Tmax °C 100
n 2 3 4 5 6 2 3 4 3 6 7 8 10 7 8
Masa del forcer Mg kg 0,175 0,23 0,31 0,38 0,45 0,2 0,29 0,38 0,48 0,58 0,68 0,72 088 0,74 0,76
Anchura del forcer We mm 29,2 B88ls
Longitud del forcer Lr mm 66 98 130 162 194 66 98 130 162 194 226 258 322 226 258
Altura del forcer He mm 59 79 99
Masa del estator Ms kg/m 7 12 21
Anchura del estator Ws mm 31,2 35,2
Longitud del estator / Distancia N Ls mm 128mm / N=2, 192mm / N=3, 320mm / N=5
Altura del estator Hs mm 60 80 103
Altura Total H mm 74,5 94,5 117,5
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Motores lineales
Serie LMC

Dimensiones forcer
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3.4. Caracteristicas técnicas de los LMC
3.4.2. Caracteristicas técnicas de los LMCD, LMCE
Gréfica Fuerza - Velocidad (Tensién DC bus: 330VDC)
350 500
[MCDA LMCEC — [
300 - \ 500 - \
250 LMCD8 LMCFA
2 200 |\ g W0 |MCES
8 & 300
¥ 1m0 | LMCE6
I L ik
00| 200 I + IMCE4
50 | 100 -
0 1 I 0 I I 1 | |
0 [ 7 4 0 1 1 J 4 b b
Velocidad (m/s) Velocidad (m/s)
Datos técnicos
Simbolo Unidad LMCD4 LMCD6 LMCD8 LMCDA LMCE4 LMCEé6 LMCE8 LMCEA LMCEC
Fuerza continua (a T2 maxima) Fe N 131 197 262 328 184 276 368 460 552
Corriente continua (a T2 maxima) le A 3,25 3,25 3,25 3,25 3,25 3,25 3,25 3,25 3,25
Fuerza pico (durante 1 segundo) Ep N 524 788 1048 1312 736 1104 1472 1840 2208
Corriente pico (durante 1 segundo) lp A 13 13 13 13 13 13 13 13 13
Fuerza continua Ks N/A 40,3 60,6 80,6 100,9 56,6 84,9 113,2 141,5 169,8
Constante de tiempo eléctrica Ke ms 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5
Resistencia’ R2s Q 4,6 7.1 9,0 11,6 5,6 8,4 11,0 13,8 16,7
Inductancia’ L mH 2,3 35 4,7 58 2,9 4,4 5,9 7,3 8,8
Constante back EMF Ku Vv /lm/s) 25 38 50 63 85 58 70 88 106
Constante de motor Km N/vW 14,6 17,8 20,0 22,2 19,1 23,4 27,0 30,2 33,2
Resistencia térmica Rin °C/W 0,82 0,53 0,42 0,33 0,68 0,45 0,34 0,27 0,23
Sensor de temperatura 3 PTC SNM 100 en Serie
Voltaje DC de bus maximo \ 330
Radio minimo de doblaje del cable Ruens mm 375
del motor
Paso de polo 27 mm 60
Temperatura maxima del bobinado Trmax °C 100
n 7 10 13 16 7 10 13 16 19
Masa del forcer Me kg 0,88 1,32 1,76 2,20 1,23 1,84 2,46 3,08 3,70
Anchura del fércer We mm 33,5
Longitud del forcer Lr mm 260 380 500 620 260 380 500 620 740
Altura del forcer He mm 87,5 107,5
Masa del estator Ms kg/m 16 20
Anchura del estator Ws mm 2155
Longitud del estator / Distancia N Ls mm 120mm / N=2, 180mm / N=3, 300mm / N=5
Altura del estator Hs mm 86,8 106,8

Altura Total H mm 105 125
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Motores lineales
Serie LMC
Dimensiones forcer
| o s % % & & ==
S s & & o o =
S [n-2)x 40 I 2x [n-1)-M5x 0,8Px 6DP
[0 (500) _
10 (n-1)x 40 3,8 6,5
n-Mé4x 0,7Px 8DP 2-M3x 0,5Px 4DP
& ¥ £ + /;/ & + |
z_ ~
&
i -
Dimensiones estator
Ls -5
30 (N-1)x 60 o
T < & & m—

N-P@6,5durchg; @11x 8tief

Tolerancias de montaje

F--3— Stator
prltills

1 min.

M 7 [Luftspalt
0,4 min.

Tmin.

Luftspalt
0,4 min.

H £0,1
H

Forcer
| rorcer.

120,05

1,201

Tief: profundidad
Luftspalt: air gap
Thru: pasante
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3.4. Caracteristicas técnicas de los LMC
3.4.3. Caracteristicas técnicas de los LMCF
Gréfica Fuerza - Velocidad (Tensién DC bus: 330VDC)
800 =
700 ILMCFC
600
LMCFA
Z b0y LMCF
8400 -
(]
S 30F LMCF6
200 E LMCF4
100 -
[] 1 | 1 1
0 | 7 3 4 b
Velocidad (m/s)
Datos técnicos
Simbolo Unidad LMCF4 LMCF6 LMCF8 LMCFA LMCFC
Fuerza continua (a T2 maxima) Fe N 228 342 456 570 684
Corriente continua (a T2 maxima) lc Aci 3,8 5,7 7,6 9,5 11,4
Fuerza pico (durante 1 segundo) E N 912 1368 1824 2280 2736
Corriente pico (durante 1 segundo) I Aeit 15,2 22,8 30,4 38,0 45,6
Fuerza continua K N/Aeis 60 60 60 60 60
Constante de tiempo eléctrica Ke ms 1 1 1 1 1
Resistencia ' Ras 0 3,3 2,2 1,7 1,3 11
Inductancia’ L mH 3,3 2,2 1,7 1,3 1,1
Constante back EMF Ku Veii/(m/s) 34,4 34,4 34,4 34,4 34,4
Constante de motor [ N/VW 27,0 33,0 37,7 43,0 46,2
Resistencia térmica Rin °C /W 0,84 0,56 0,41 0,34 0,27
Sensor de temperatura 3 PTC SNM 100 en Serie
Voltaje DC de bus maximo ' 330
Radio minimo de doblaje del cable
del motor Rbend mm s
Paso de polo 21 mm 60
Temperatura maxima del bobinado Trmax °C 100
n 7 10 13 16 19
Masa del forcer Me kg 2,5 3,75 5 6,25 7.5
Anchura del forcer We mm 36,5
Longitud del forcer Le mm 260 380 500 620 740
Altura del forcer He mm 152,5
Masa del estator Ms kg /m 25,6
Anchura del estator Ws mm 411
Longitud del estator / Distancia N Ls mm 120mm / N=2, 180mm / N=3, 300mm / N=5
Altura del estator Hs mm 131,3
Altura Total H mm 172
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Motores lineales
Serie LMC

Dimensiones forcer

i 4 3 + * 3 % ¢ =
g |
B 4 4 + 4 % % 4
& 30 | (n-2]x 40 | 2x [n-1)-M5x 0,8P x btief
Le (500)
10 (n-1)x 40
| (2% n]-M5x 0,8Px 9tief ‘ 38 65  2.M3x0,5Px4tief
[beide Seiten) M |
— > & E3 7/ ¥ E> > T—u’
ﬁ_ I

o
Iy
) -
Dimensiones estator
Ls 41,1
30 [N-1)x 60
| | )
f‘{——@ & & e
N-@6,5durchg.; @11x 8tief
Bl
o
T Gl S
Tolerancias de montaje
41,1
Stator
E B
1 min. 1min.
@ | || |Luftspalt
<12 Luftspatt| | | 0.4 min.
| [04min [_IT
I
|
‘ | LL| Forcer
o]
4
3 365 || 2.3 2005 Tief: profundldad
n Luftspalt: air gap

Thru: pasante
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Motores lineales
Serie LMSC

4. Serie LMSC
4.1. Caracteristicas principales de los LMSC

Los motores lineales sincronos LMSC de HIWIN
son motores de nucleo de hierro con caracteristicas
similares a las de los motores de la serie LMS.

Gracias a la posicion del forcer entre dos estators, las
fuerzas de atraccion magnética de los motores LMSC
son considerablemente mas altas. De esta manera no
se transfieren fuerzas de atraccion a la guia y es posible
conseguir una elevada densidad de fuerza.

- Fuerza continua particularmente elevada

- Posibilidad de refrigeracion por agua

- Compensacion de fuerzas magnéticas

- Sin transmision de fuerza magnética en los
elementos de guia

- Capacidad de montar multiples forcers en un estator
- Longitud de la carrera segln sea necesario

4.2. Diagrama de fuerzas de los LMSC

LMSC7(L)

HIWIN.

Mation Control and System Technology

2140

M Pico fuerza [N]
¥ Fuerza WC [N]

Fuerza [N]

0 500 1000 1500 2000
Simbolo Unidad LMSC7L
Fuerza Fc N 1070
Fuerza WC Fuc N 1819
Pico fuerza [Fs N 2140

2500
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Motores lineales

Serie LMSC

4.3. Fuerza del componente primario (forcer)

Fuerza del componente primario (forcer)

Simbolo Unidad LMSC7 LMSC?7 (WC)? LMSC7L LMSCT7L (WC)?

Pico de fuerza (1s) Fp N 3000 3000 3000 3000
Fuerza continua (a 120°C) F. N 1070 2140 1070 2140
Fuerza de atraccion E- N o ol oY ol
Corriente pico (1s) [l Aeit 13,7 13,7 27,3 27,3
Corriente continua (a 120°C) le Acif 3,9 7.9 7.9 15,7
Constante de fuerza K N/Act 271 271 136 136
Temperatura maxima de bobinado Trax oC 120
Constante de tiempo eléctrica Ke ms 10,5 10,5 10 10
Resistencia* Ras Q 17,8 17,8 4,2 4,2
Inductividad* L mH 206,8 206,8 46,2 46,2
Distancia entre polos 2t mm 32 32 32 32
Constante de tensién Ku Veii/(m/s) 141 141 71 71
Constante de par (a 25°C) K N/VW 45,7 45,7 47,2 47,2
Resistencia térmica Rin °C/W 0,17 0,04 0,18 0,05
Interruptor térmico Punto de conmutacién PTC a 120°C
Potencia maxima circuito intermedio \Y 600
Numero de fases (0] (] 8 8 8 3

1) 0 = Formulado por fuerzas de atraccion iguales

2) WC = Con refrigeracién de agua 5/min con una temperatura de entrada de agua a 25°C

Los valores de la tabla se refieren a la operacion sin refrigeracion forzada, excepto con motores lineales marcados (WC).

Todas las especificaciones de la tabla (excepto las dimensiones] tienen un £10% de tolerancia a 25 °C de temperatura ambiente.
* Linea a linea

Www.grupogaes.com
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Motores lineales
4.4. Dimensiones del componente primario (fércer)
Parametros mecanicos del componente primario (fércer)
Simbolo Unidad LMT37 LMT37 (WC)' LMT37L LMT37L (WC)'
Radio de curvatura del cable del motor Rbend mm 37,5 7.3 37,5 37,5
Peso del forcer Mg kg 14,0 14,0 14,0 14,0
Altura H mm 131,5 131,5 131,5 131,5
1) WC = Con refrigeracion de agua
Los valores de la tabla se refieren a la operacion sin refrigeracion forzada, excepto con motores lineales marcados (WC).
Dimensiones del motor lineal LMSC Forcer
299
52,5 / 2-1/8PT x 10DP 12 n
i ;&l b - 300
< I * * ° ¢ Q
8 gle Tl e & o o @
o0
e \ €
I \ 2x12-M8x1,25P x 12L
305| 44 | o 50
105 24,5 5 x 50 = 250
4.5. Dimensiones del componente secundario (estator)
Parametros mecanicos del componente secundario (estator)
Simbolo Unidad LMS3S0 LMS3S1 LMS3S3
Masa propia del estator Ms kg/m 16,4 16,4 16,4
Anchura del estator Ws mm 100 100 100
Longitud del estator / Masa N Ls mm 128 192 320
Distancia entre orificios de montaje As mm 85 85 85

Los valores de la tabla se refieren a la operacion sin refrigeracion forzada.

@6,5/continuo

@11x4 profundo
32 b64xN
‘ 64,
@—71—©
I
N
o1
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Serie LMSC

4.6. Tolerancia de montaje para motores lineales LMSC

Para garantizar el funcionamiento 6ptimo de los compo-
nentes del motor lineal, en la fase de montaje deberan
ser respetadas las siguientes tolerancias entre piezas
limitrofes y para la alineacion mutua de las piezas. Si

no se cumplen las tolerancias, podria provocar un mal
funcionamiento, fallos o danos en los componentes.

Montaje de motores lineales LMSC

131,6%°

53,257 25

Conexion de fluido refrigerante

4.7. Referencia de pedido para los LMSC

Forcer

LMS C7

Motor Lineal
LMS

——
Modelo de motor

Refrigeracion por agua Anchura del estator

Nada: Estandar
WC: Con refrigeracion
por agua

HIWIN.
Estator
Lis [ 2
Estator para Longitud del estator (mm)
motor lineal LMS 0: 128 (N° de agujeros de fijacion: N+1=2)
1: 192 (N° de agujeros de fijacion: N+1=3]
3: 320 (N° de agujeros de fijacion: N+1=5]

—

3: Para LMSC7y LMTC7L

Modelo estator
S: Estandar
C: Personalizado
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Motores lineales
Serie LMT

5.Serie LMT
5.1. Caracteristicas principales de los LMT

Los motores lineales de eje de HIWIN son extremada-
mente similares a al mecanismo de husillo de bolas,
por lo que podria reemplazar tal sistema y conseguir
mayores velocidades y resolucion. Ademas, los motores
lineales de eje tienen una facil instalacion, no tienen
juego ni fuerza cogging y un velocity ripple excelente.

Los motores lineales de eje estan disenados para
aplicaciones con cargas bajas y curvas de movimiento
continuas como las impresoras 3D, aplicaciones de

alta velocidad y baja carga, aplicaciones de entorno
limpio como la fabricacion de semiconductores y LCD-s,
industria de los teléfonos moviles y pantallas tactiles,
inspeccion optica automatizada y mecanizados por
electroerosion.

5.2. Diagrama de fuerzas de los LMT

LMTA4 220

LMTA3
LMTA2
LMT6Q
LMTET

LMTeD

LMT2Q

LMT2T M Pico fuerza [N] " Fuerza [N]

LMT2D

0 50 100 150 200 250

]

LMrod | FTE 50

LMros | o 736

LhTDz | T 2R

LMTCE | 376 11ne

LEATCS 230 A

Lhatcs T 368

LTcs | 3% WL

LMTER | e g

LMTES | e ad B pizo fuerza [M] FFuerza [N]

LmTes | 77 258

|
LrtB: | - 102 |

i ] ario e{uli] &l 0a 12000
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Motores lineales
Simbolo Unidad LMT2D LMT2T LMT2Q LMTé6D LMTé6T LMTé6Q LMTA2 LMTA3 LMTA4
Fuerza Fe N 8 12 16 17 26 35 27 42 55
Pico fuerza Fp N 32 48 64 68 104 140 108 168 220
Simbolo Unidad LMTB2 LMTB3 LMTB4 LMTC2 LMTC3 LMTC4 LMTC5 LMTCé LMTD2 LMTD3 LMTD4
Fuerza Fe N 48 72 96 92 138 184 230 276 122 184 245
Pico fuerza Fp N 192 288 384 368 552 736 920 1104 488 736 980
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Serie LMFA

6. Serie LMFA
6.1. Caracteristicas principales de los LMFA

Los motores lineales sincronos de la serie LMFA

son unos motores de nucleo de hierro y circuito de
refrigeracion por agua integrado. Se caracterizan por
tener una elevada densidad de fuerza.

Gracias a una configuracion especial de los imanes
permanentes, se minimiza la fuerza cogging, producida
por la atraccién de los imanes permanentes y el
bobinado. Este motor trifdsico se compone de un
primario (forcer) de nucleo de hierro y un secundario
(estator) con imanes permanentes. Con la combinacion
de diferentes estators se pueden conseguir diversas
longitudes de carrera.

- Trifasico

- Refrigeracion por agua
- Certificado UL

- Baja fuerza cogging

- Carrera ilimitada

6.2. Diagrama de fuerzas de los LMFA

LMFAL) T

| 3any
| 1378 |

IR0
LIFA43IL) | T pETE]

LIFA2L]

LAFa424L

FL00

LhAFaaaL) ETiEEd

LKFa33L) B Ficn fuerza [1]

4500 W Fuera W[N]

LIFA3ZL)
Fuersa [M]

LMFAZLIL)

0 1000 2000 nco AL00 ] G000 000 2000 D] 10000 11200

2ne2?

LMIABSIL]

LMFABTL)

LMEAEZL]

LMAFASA4L)

W pioo fuerza [N]
LMFAS 3L
ST w2 WO N

Fuerza [H]

LMFAS2L)

o 3000 = i) MO0 12000 15000 jE:lulia 21000
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Serie LMFA
6.3. Referencias de pedido de los LMFA
Referencia de pedido (forcer)
LMFA [E C
T 1
LMFA Nada: Salida de cable
C: Salida de conector
| -1
Dimensidn Nada: Estandar
L: Modelo rapido
Referencia de pedido (estator)
LMFA_ [ A E
LMFA Nada: Cubierta metalica
E: Cubierta Epoxy
I 1
Anchura del estator: Modelo de estator: Longitud del estator (mm)
: Para los LMF0O1-LMF03 S: Estandar : 120 para LMFO1-LMF24

NCOITRNWDN=0O

: Para los LMF11-LMF14
: Para los LMF21-LMF24
: Para los LMFA31-LMFA34
: Para los LMFA41-LMFA44
: Para los LMFA52-LMFAb4
: Para los LMFA62-LMFAb4

C: Customizado : 180 para LMFO1-LMF24
: 300 para LMFO1-LMF24
: 184 para LMFA31-LMFAb4
: 276 para LMFA31-LMFAb4

: 460 para LMFA31-LMFA64

WIN=WN =
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Serie LMFA
6.4, Caracteristicas técnicas de los LMFA
6.4.1. Caracteristicas técnicas de los LMFA3
Grafica Fuerza - Velocidad (Tension DC bus: 750VDC)
2000 4000
LMFATTL LHFMZL =
_ 1600 | MEAZT \ _ 3200 | IMEAS? weaes [ uc
Z m} \ Z um} \ el
8 8
5 800k 5 1600 b,
=] b=}
" mksvsszesoasaae) .Ww.si‘ e TR “.W.,:\
; S .
0 ? 10 D i 4 6 8 10
Velocidad (m/s) Velocidad (m/s)
4000 3000
5000 LMFA33L LMFAEI&L

i LMFA33 \\ som0 | MFA
Z o0 p \ Z \\
E J000 - g 4000
g oo 3 g 2000 |
0 1 1 1 L Al 1] L L . L
0 2 I b 8 10 0 2 4 ] ] 10
Velocidad (m/s) Velocidad (m/s)

Datos técnicos

Simbolo Unidad LMFA31 LMFA31L LMFA32 LMFA32L LMFA33 LMFA33L LMF3A4 LMFA34L
Fuerza continua (a T2 maxima) Fe N 380 759 1139 1519
Fewe N 759 1519 2278 3037
Corriente continua (a T2 maxima) lc Acs 3,1 4,6 6,2 9.1 9.3 13,7 12,4 18,3
le_we A 6,2 9.1 12,4 18,3 18,6 27,4 24,7 36,5
Fuerza pico (durante 1 segundo) F N 1750 3500 5250 7000
Corriente pico (durante 1 segundo) lo Acit 19,2 28,3 38,4 56,6 57,5 84,9 76,7 113,3
Fuerza continua Ks N / Aeit 122,7 83,1 122,7 83,1 122,7 83,1 122,7 83,1
Fuerza de atraccion Fa N 3430 6860 10290 13720
Constante de tiempo eléctrica Ke ms 11,3 11,4 11,3 11,4 11,3 11,4 11,3 11,4
Resistencia’ R2s 0] 4,3 1,9 2,1 1,0 1.4 0,6 1,1 0,5
Inductancia’ L mH 48,3 22,2 24,2 1,1 16,1 7,4 12,1 5,5
Constante back EMF Ky Veir/ (m/s) 70,9 48,0 70,9 48,0 70,9 48,0 70,9 48,0
Constante de motor Km N /vVW 48,4 48,7 68,5 68,9 83,9 84,4 96,9 97,4
Resistencia térmica R °C/W 0,95 0,96 0,47 0,48 0,32 0,32 0,24 0,24
Rih we °C/W 1,17 1,19 0,59 0,59 0,39 0,40 0,29 0,30
Sensor de temperatura 1 x KTY84-130 + 1 x (3 PTC SNM 120 en Serie)
Voltaje DC de bus maximo v 750
Paso de polo 21 mm 46
Temperatura maxima del bobinado Trmax °C 120
n 2 4 6 8
Masa del forcer Me kg 6,4 11,7 17,3 22,5
Longitud del forcer Le mm 214 7B 536 697
Masa del estator Ms kg /m 16,2
Longitud del estator Ls mm 184mm / N=2, 276mm / N=3, 460mm / N=5
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Serie LMFA

Dimensiones forcer

, Tief: profundidad
_[1000) Le % Luftspalt: air gap
46,7 401 90 In-1]x 80,5 +0,1 Thru: pasante

23,35 (2 n|-B9 x 3tief; MBx 1,25P x 11tief
I
/ i

= I}' i
& @l D[EHE & e (| e S

11 IH.:I.
:\ 2-M3x 0,5P x btief L\
AN
EH 2-Va"PTx Stief & & Vo &
e P
Y iy
@@J E .,f.,l'

20 13,35

40,5

65,5
i

126,5
¥ !_;

t

60 0,1
141 0,5

10

Dimensiones estator

[2x NJ-@9 durchg; @15x étief Blechausfihrung  Epoxidausfihrung

& o B |H

49,2 [N“-”x92 10 9.8

“_"5+ =i 16,5 0,2 16
s .

134
115

Tolerancias de montaje

(Blech)

Luftspalt = 1,4 +0,2 (Epoxid

+04
-03

| =7 ]0,02 Forcer

e

Luftspalt =0,9

64,11

|
|7 ]0.05/500)

Estators ofertados

Metal Epoxy Cubierta de la pl_aca de_acero inoxidable
(bajo pedido)
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Motores lineales
Serie LMFA
6.4. Caracteristicas técnicas de los LMFA
6.4.2. Caracteristicas técnicas de los LMFA4
Gréafica Fuerza - Velocidad (Tensién DC bus: 750VDC])
3000 4000 —_—
7500 = r \ LMFAGTL 5000 = =5 ‘LMFMEL _ FE_w:
Z 2000 - h Z 4000 - ' ===k
81500 - R 3000 -
5 1000 N 5 A .
500 ----------\iw«w}‘g 1000 ------_--.\..-..“;‘
T WS 4 5 0 N
D 7 4 6 ] 10 I 7 4 6 B 10
Velocidad (m/s) Velocidad (m/s)
000 12000
8000 LMFASIL 10000 £ LMFM&L
7000 LMFAGL
Z 5000 \ Z 80 |-
® o g -
S ———E \
L1111 ] = T \ T ""“\
I S S N T 1
Velocidad (m/s) Velocndad [m/s]
Datos técnicos
Simbolo Unidad LMFA41 LMFA41L LMFA42 LMFA42L LMFA43 LMFA43L LMFA44 LMFA4LLL
Fuerza continua (a T2 maxima) Fe N 495 990 1484 1979
Fe we N 990 1979 2969 3958
Corriente continua (a T2 maxima) e At 2,9 4,3 5,8 8,5 8,7 12,8 11,5 17,0
lc_we Aci 5,8 8,5 11,5 17,0 17,3 25,6 23,1 34,1
Fuerza pico (durante 1 segundo) Fo N 2603 5207 7810 10413
Corriente pico (durante 1 segundo) I Acit 17,9 26,4 35,8 52,9 53,5 79,3 71,6 105,7
Fuerza continua K N / At 1714 116,1 1714 116,1 1714 116,1 1714 116,1
Fuerza de atraccion Fa N 5145 10290 15435 20580
Constante de tiempo eléctrica Ke ms 12,0 12,1 12,0 12,1 12,0 12,1 12,0 12,1
Resistencia’ Ras 0] 6,0 2,7 3,0 1,4 2,0 0,9 1,5 0,7
Inductancia’ L mH 72,0 33,0 36,0 16,5 24,0 11,0 18,0 8,3
Constante back EMF Ku Vert/ (m/s) 98,9 67,0 98,9 67,0 98,9 67,0 98,9 67,0
Constante de motor Km N /vW 57,1 57,5 80,8 81,3 98,9 99,5 114,2 114,9
Resistencia térmica Rin °C/W 0,78 0,79 0,39 0,39 0,26 0,26 0,19 0,20
Rih we °C/W 0,96 0,97 0,48 0,49 0,32 0,32 0,24 0,24
Sensor de temperatura 1 x KTY84-130 + 1 x (3 PTC SNM 120 en Serie)
Voltaje DC de bus maximo \ 750
Paso de polo 21 mm 46
Temperatura maxima del bobinado Trmax °C 120
n 2 4 6 8
Masa del forcer Me kg 9,5 16,2 23 29
Longitud del forcer Le mm 214 378 536 697
Masa del estator Ms kg /m 22,3
Longitud del estator Ls mm 184mm / N=2, 276mm / N=3, 460mm / N=5
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Serie LMFA
Dimensiones forcer
46,7 20,1 (1000) Le g ) :
—-'— 295 ‘ ! P In-11=B0.5 0.1 ;‘. Il?x n|-9 = 3tief; M3= 1,25P = 1 Ttiaf
T i )
o %J—_ j{?':* D::HI__ ":.': ff &
= = & e | @ é
n) Coee b =
E D ] 2-M3w0,5Px stief “ ; %
S 2 WPTxStist “ e | e ¢
od =
20 1335 '

Dimensiones estator

[2x N]-@9 durchg P15 x btief

Blechausfiuhrung  Epmxidausfuhrung

| ) I

ﬂ '|‘!’
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|_J' |_ [| ] \
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N R a'a' S
48,9 IN- 1]7&921’01
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|Ls +5,03)

T

m

Tolerancias de montaje

Forcer

_f.so_gm 1 |
12 118
l 18,5 0,2 18°F
=38
[=] =1
e
B
am O
37T H
o
Q-
nmn
T
a o
v n
=&
33
i

66,1
L)
] @j{;% ]
Py
&

=7 [0.05/500

Estators ofertados

Epoxy

Tief: profundidad
Luftspalt: air gap
Thru: pasante

Cubierta de la placa de acero inoxidable

(bajo pedido)
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Motores lineales
6.4. Caracteristicas técnicas de los LMFA
6.4.3. Caracteristicas técnicas de los LMFA5
Gréfica Fuerza - Velocidad (Tensién DC bus: 750VDC)
8oon 12000
7000 LMFASL 10000 £ LMPAS3L —h
000l LMRAs2 LMFAB3 mifrim
Z st Z 8000 - ===l
E 4000 - E 6000 +
S e S 0o
w7000 - [
1000 e e s, T ) === o Y
u[l 1 2 3 4 5 & 7 DU 1 o6 7
Velocidad (m/s) Velocidad (m/s)
16000
14000 LMFABAL
17000 - LMAAG4
Z 10000 -
© 8000 -
§ a0 2
L4000 -
o) P === m—————y e
u[l 1 2 3 4 B & T
o Velocidad (m/s)
Datos técnicos
Simbolo Unidad LMFA52 LMFA52L LMFA53 LMFA53L LMFA54 LMFA54L
Fuerza continua (a T2 maxima) Fc N 1422 2133 2844
Fe_we N 2844 4266 5688
Corriente continua (a T2 maxima) le Acif 6,2 9.1 9,3 13,7 12,4 18,3
le.we Acit 12,4 18,3 18,6 27,4 24,7 36,5
Fuerza pico (durante 1 segundo) Fo N 6925 10388 13850
Corriente pico (durante 1 segundo) Ip Acit 38,4 56,6 575 84,9 76,7 113,2
Fuerza continua Ks N / Acit 2299 155,7 229,9 155,7 2299 155,7
Fuerza de atraccion Fa N 13700 20550 27400
Constante de tiempo eléctrica Ke ms 12,2 12,4 12,2 12,4 12,2 12,4
Resistencia’ Ras Q0 3,9 1,8 2,6 1,2 2,0 0,9
Inductancia’ L mH 47,7 21,9 31,8 14,6 23,9 10,9
Constante back EMF Ky Veir/ (m/s) 1327 89,9 132,7 89,9 132,7 89,9
Constante de motor Km N/VvW 95,0 95,6 116,4 171 134,4 135,2
Resistencia térmica Rin °C /W 0,26 0,26 0,17 0,18 0,13 0,13
Rin we °C/W 0,32 0,33 0,21 0,22 0,16 0,16
Sensor de temperatura 1 x KTY84-130 + 1 x (3 PTC SNM 120 en Serie)
Voltaje DC de bus maximo v 750
Paso de polo 21 mm 46
Temperatura maxima del bobinado Tmax °C 120
n 4 6 8
Masa del forcer Me kg 23,8 32,3 40,8
Longitud del forcer Lr mm 375 536 697
Masa del estator Ms kg /m 25
Longitud del estator Ls mm 184mm / N=2, 276mm / N=3, 460mm / N=5
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Motores lineales
Dimensiones forcer
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Epoxy Cubierta de la placa de acero inoxidable
(bajo pedido)
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Motores lineales
Serie LMFA
6.4. Caracteristicas técnicas de los LMFA
6.4.5. Caracteristicas técnicas de los LMFAé
Gréafica Fuerza - Velocidad (Tensién DC bus: 750VDC])
12000 18000 E
! —hp
= L] LMFAG2 \'\NLMFA:’:ZL - LMRAG3 N\ LMRAGAL moeoee Ham
Z 8000 - \, Z12000 \ ===l
g ol N & onno \\\
[ ]
2 4000 \ 2 6000 ¢
2000 .__-_-____.\, mmmmmmmmm \ 3000 -----------\\- mmmmmmmmm AN \
ot 3 & s w1 3 & s
Velocidad (m/s) Velocidad (m/s)
24000
_ oy \MFAGE N\ LMRAGAL
Z (6000 - \
812000 - \
S 8000 b
4000 b o ,..:Zxﬁ
N N
0 1 z 3 I b
Velocidad (m/s)
Datos técnicos
Simbolo Unidad LMFA62 LMFA62L LMFA63 LMFA63L LMFA64  LMFA64L
Fuerza continua (a T2 maxima) Fe N 1979 2969 3958
Fe we N 3958 5938 7917
Corriente continua (a T2 maxima) lc Aci 58 11,5 8,7 17,3 11,5 23,1
lc_we Aci 11,5 23,1 17,3 34,6 23,1 46,2
Fuerza pico (durante 1 segundo) Fo N 10413 15620 20827
Corriente pico (durante 1 segundo) lp Acit 35,8 71,6 53,7 107,4 71,3 142,6
Fuera continua Ks N / Aeit 342,7 171,4 3427 171,4 342,7 171,4
Fuerza de atraccion Fa N 20580 30870 41160
Constante de tiempo eléctrica Ke ms 12,0
Resistencia’ Ras 0] 6,0 1,5 4,0 1,0 3,0 0,8
Inductancia’ L mH 72,0 18,0 48,0 12,0 36,0 9,0
Constante back EMF Ky Veir/ (m/s) 197,9 98,9 1979 98,9 197,9 98,9
Constante de motor [ N/VW 114,2 139,9 161,6
Resistencia térmica R °C/W 0,19 0,13 0,10
Rin we °C/W 0,24 0,16 0,12
Sensor de temperatura 1 x KTY84-130 + 1 x (3 PTC SNM 120 en Serie)
Voltaje DC de bus maximo \ 750
Paso de polo 21 mm 46
Temperatura maxima del bobinado Trmax °C 120
n 4 6 8
Masa del forcer Me kg 32,2 44,2 56,2
Longitud del forcer Lr mm 375 536 697
Masa del estator Ms kg /m 40,1
Longitud del estator Ls mm 184mm / N=2, 276mm / N=3, 460mm / N=5
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Dimensiones forcer
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Cubierta de la placa de acero inoxidable

(bajo pedido)

Tief: profundidad
Luftspalt: air gap
Thru: pasante
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Motores lineales
Serie PG

7. Serie PG
7.1. Caracteristicas principales de los PG

El sistema de medicion de posicidn de la serie PG de
Hiwin series ha sido optimizado para la medicion del
desplazamiento de movimientos lineales y particular-
mente para los ejes de motor lineal. Son especialmente
adecuados para su uso en ambientes sucios, de aceite,
polvo, vibraciones y es ademas resistente a los golpes.

Su robusta carcasa esta protegida eléctricamente y la
senal de salida se obtiene en tiempo real.

- Se integran en los patines HG20 y HG25
- Medicion sin contacto

- Proteccion P67

- Alta rigidez y precision

- Medicidn de hasta 24m de distancia

- Alta resolucion

- Facil instalacion
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Serie PG

7.2. Dimensiones de la serie PG
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Motores lineales
Serie PG

7.3. Referencias de pedido de los PG

Referencia de pedido (Banda magnética)

Banda
magnética

Referencia de pedido (encéder)

B = Sl ¢

Encoder

Paso:
Tmm

I
05 : Longitud de cable de 5m*
Otras longitudes de cable**

HIWIN.

B XXXXX

Longitud

(mm])
Paso:
T mm
G 10

Estandar

25 : Para patin HG25 *
20 : Para patin HG20 **

Para serie PG

A : Analdgico. SIN/COS 1V__*
D : Digital. 5V RS422/TTL **

6 : Cable con conector
D-sub VGA15 pin*
0 : Opcion Bare Wire*

* Disponible en stock
** Disponible bajo pedido
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Motores lineales
Serie PG

7.4. Caracteristicas técnicas de los PG
7.4.1. Orientacion

La orientacion del lector puede ser cualquiera de los siguientes.
Si no se especifica lo contrario, se entrega la primera opcion:

Orientacion 1 Orientacion 2

Orientacion 3 Orientacion 4

— Direccion positiva

AAA Borde inferior
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Responsable Fecha
Empresa Horario de contacto
Nombre del proyecto Cantidad
Persona de contacto O Rotary table O Path control

Aplicacién

Eje

Posicién (horizontal, vertical)

Rango de trabajo en grados

Momento de inercia en kg/m?
RPM

Aceleracion en rad/s?

Tiempo de ciclo en seg.

Ciclos por hora
Par en NM

Repetitividad en arcseg.

Precision de posicionamiento en arcseg.

Descripcién de un ciclo estandar de trabajo (dngulo de recorrido, aceleracion, tiempo de parada,...)
Ejemplo: avance 100° en 0.5 seg, parada 1 seg, retrocede 100° en 0.5 seg, parada 2 seg,....)

Incluye driver? O si O No

Control O Sin control O Punto a punto O Path control

Actual drive tipo

Actual sistema de control

Interfase requerida’

Encoder tipo?

Ambiente de trabajo®

Requiere cables?

Notas

1) Ejemplo: 10V analdgica, Profibus, CANopen, Sercos 2) Ejemplo: 1Vpp, TTL, SSI, EnDat 3) Ejemplo: ambiente limpio, particulas, polvo, aceite.
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Glosario

Acceleration
Es el cambio de velocidad por unidad de tiempo
a=v/t

Acceleration time

Es el tiempo que necesita el drive o controlador desde
el inicio de una orden hasta que el motor consigue la
velocidad requerida.

Accuracy
Corresponde a la desviacion entre la posicion real y el
objetivo. No confundir con la repetibilidad.

Attraction force, F,

Es una fuerza producida entre el primario y el secunda-
rio de los motores lineales de nucleo de hierro, la cual
debe ser soportada por los componentes de guiado.

Back emf constant, K,

Es la fuerza electromagnética que se crea por el
movimiento del bobinado del motor dentro del campo
magnético de los imanes permanentes.

Continuous torque T,, continuous force F.

También son llamados como pary fuerza nominal. Es la
fuerza o par que se pueden producir durante la opera-
cion continua (ciclo de trabajo = 100%).

Continuous current, I.

Es la corriente que fluye durante mas tiempo por el mo-
tor. La maxima corriente permitida por cada bobinado
es también llamada corriente nominal. Se caracteriza
por ser la corriente que fluye cuando el motor se calien-
ta hasta a 80°C por el calor generado.

Cogging force / torque

Es la fuerza o el par producido debido a la interaccion
de los imanes permanentes y el bobinado y conviene
que sea lo mas reducido posible.

Force, torque

La fuerza (en los movimientos lineales) o el par (en los
movimientos rotatorios) es dada para unas condiciones
definidas, como por ejemplo:

- 20°C de temperatura ambiente

- 80°C de temperatura del bobinado

- 100% ciclo de trabajo

Eccentricity
Es la desviacidn del punto central de rotacién de los tor-
quemotores de su posicidn original durante la rotacion.

Force constant, K;

Es una constante especifica del bobinado. La fuerza
de salida del motor puede calcularse multiplicando la
constante de fuerza por la corriente de entrada.
F=1xK

Guide deviation
Es la desviacidn desde el eje de la carrera. Depende de
la rectitud horizontal y vertical.

Motor constant, K.,

Designa la proporcion entre la fuerza generada y la po-
tencia disipada, por lo que es una medida de eficiencia
del motor.

Peak current, I,

Esta corriente se aplica al bobinado por un corto pe-
riodo de tiempo (1s) para conseguir la fuerza maxima.
Después, el motor debe enfriarse a la temperatura
nominal de operacion, antes de que la corriente maxima
sea aplicada otra vez.

Peak force FM, peak torque TM

Es la fuerza o par maximo que un motor puede generar
durante aproximadamente un segundo con la corriente
maxima. Mientras se aplica esta corriente al motor, se
opera cerca del rango no lineal del motor. Es especial-
mente Util para la aceleracion y el frenado.

Repeatability

La repetibilidad se calcula segun la variacion de las
medidas obtenidas para una misma accion. No debe
ser confundida con la precision. Un eje lineal puede
tener una precision media y una repetibilidad alta, por
ejemplo.

Resolution
Es la menor distancia que puede detectar un medidor de
posicion.

Step size

Es el menor movimiento que puede realizar un sistema.
Depende del encoder, drive, construccion mecanica,
juego, etc.

Stiffness

Corresponde a la resistencia mecanica a la deformacion
que una pieza o montaje pueden oponer a una carga
estatica externa (rigidez estatica). También puede
corresponder a a la deformacidn que una pieza o
montaje pueden oponer a una carga dindmica externa
(rigidez dindamica).
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Torque

El par es una medida del movimiento rotacional sobre
un cuerpo y consecuentemente una direccion vectorial
que puede ser expresada como:

Horizontal straightness

Es una medida para la rectitud horizontal para cuando
se mueve el eje X. Si existe dicha desviacion, habra un
error de posicionado en el eje Y.

Vertical straightness

Es una medida para la rectitud vertical para cuando se
mueve el eje Y. Si existe dicha desviacion, habra un error
de posicionado en el eje Z.

Winding resistance, Ry
Es un parametro especifico del bobinado a 25°C. A 80°C,
dicha resistencia asciende a mas o menos 1.2 x Rys.

Winding temperature, T«

Es la temperatura permisible para el bobinado. La
temperatura real del motor depende de la instalacion,
condiciones de enfriamiento y operacion, por lo que
este parametro solo puede ser determinado en un caso
concreto y no puede ser calculado.

Wobbling

Es un término de los motores rotativos. Es la desviacion
angular de un eje rotativo del eje de rotacion tedrico.

La razon puede venir dada por las tolerancias de los
rodamientos.
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GAES - CENTRAL

P° Ubarburu 58 - Pol. 27

20014 San Sebastian (Guipuzcoa)
Tel. 943 445 777
comercial@gaessa.com

2

GAES - ASTURIAS

C/ Pefia Redonda N°R43 - P. I. Silvota
33192 Llanera (Asturias)

Tel. 985 232 997
oviedo@gaessa.com

6

GAES - PORTUGAL
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Tel. +351 918 113 097
paulo.armada@gaessa.com
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GAES VIMECA
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Tel. 944 267 510
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14

SOLTECNA
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paco.arias@gaessa.com
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C/ Bonifacio del Castillo 15-17
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Tel. 664 682 271
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20200 Beasain (Guiptzcoa)

Tel. 943 881 317
beasain@gaessa.com

8
GAES MICROSYSTEM MOTION
C. del Mar Mediterraneo 2, Nave 5

28830 S. Fernando de Henares (Madrid)

Tel. 919 199 139
info@gaesmicrosystem.com

12
RODALSA

C/ Zurrupitieta, 26 - Pab.28 - P. |. Jundiz

01015 Vitoria (Alava)
Tel. 945 289 395
rodalsa@infonegocio.com

A TALLER DE MONTAJE & MECANIZADO
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C TECNICAS MECANICAS & DESARROLLO NAVARRA (TEMEDENA)
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DP - P° Ubarburu 58 - Pol. 27
20014 San Sebastian (Guiptzcoa)
Tel. 672 241 378
ivan.gonzalez@gaessa.com

9

GAES NAWERS MOTION
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13700 Tomelloso (Ciudad Real)
Tel. 926 501 800
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